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Praambel

Die gemeinsame Kommission des Studienbereich Computational Engineering hat am 09.06.2022 gem.
§ 3 Abs. 1 der Allgemeinen Priifungsbestimmungen der TU Darmstadt (APB) die folgende Ordnung des
Studiengangs Computational Engineering Master of Science (M.Sc.) mit den Bestandteilen

1. AnhangI Studien- und Priifungsplan

2. AnhangII Kompetenzbeschreibungen

3. AnhangIll  Modulbeschreibungen
beschlossen:

Artikel 1

Ausflihrungsbestimmungen zu den APB

zu § 2 (1): Akademische Grade

Der Studiengang Computational Engineering (M.Sc.) wird vom Studienbereich Computational
Engineering der TU Darmstadt getragen. Die TU Darmstadt verleiht nach Erreichen der im Studiengang
erforderlichen Summe von 120 Leistungspunkten (CP) den akademischen Grad Master of Science.

zu § 3 (4): Zeitpunkte der Priifungen

Fiir alle Priifungen wird empfohlen, dass sie in der in Anhang I vorgegebenen Reihenfolge und in dem
in Anhang I empfohlenen Fachsemester abgelegt werden.

zu § 5 (3), (4): Module, Bestandteile und Art der Priifung

In Anhangl dieser Ausfiihrungsbestimmungen, dem Studien- und Priifungsplan, sind die Art
(Fachpriifung, Studienleistung), der Umfang, die Anzahl und die Form oder die Kategorie der Priifung
sowie die Gewichtung mit der deren Bewertung in die Gesamtnote des Moduls einfliel3t, festgelegt.

Priifungen, die in anderen Fachbereichen abgelegt werden, richten sich nach den Bestimmungen der
anbietenden Fachbereiche der TU Darmstadt.

zu §7 (1): Priifungskommissionen - gemeinsame Priifungskommission konsekutiver Bachelor- /
Masterstudiengénge

Fiir den Studiengang Computational Engineering (B. Sc.) und den Studiengang Computational
Engineering (M.Sc.) wird eine gemeinsame Priifungskommission eingerichtet.

zu § 11 (4): Allgemeine Zulassungsvoraussetzungen — Unterrichtssprache
Unterrichtssprache des Studiengangs ist Deutsch.

Einzelne Module/ Lehrveranstaltungen konnen in englischer Sprache angeboten werden. Hierauf wird
in der Modulbeschreibung hingewiesen.
Es ist davon auszugehen, dass wissenschaftliche Literatur in Englisch zu lesen und zu bearbeiten ist.

zu § 17a (1): Zugangsvoraussetzungen zu Masterstudiengingen

Im Folgenden werden die Zugangsvoraussetzungen fiir den Masterstudiengang Computational
Engineering (M.Sc.) und insbesondere die von den Bewerber*innen mitzubringenden Vorkenntnisse
und Qualifikationen (Eingangskompetenzen) festgelegt.

zu § 17a (2): Eingangskompetenzen fiir einen konsekutiven Masterstudiengang

Die Eingangskompetenzen fiir den konsekutiven Masterstudiengang Computational Engineering
(M.Sc.) ergeben sich aus dem Kompetenzprofil des zum Masterstudiengang berechtigenden
Bachelorstudiengangs Computational Engineering der TU Darmstadt als Referenzstudiengang.




Zugangsvoraussetzung zum Masterstudiengang Computational Engineering (M.Sc.) ist ein
Bachelorabschluss im Referenzstudiengang der TU Darmstadt oder ein Studienabschluss in einem
Studiengang, der Kompetenzen im Umfang von mindestens 180 CP vermittelt, die nicht wesentlich
verschieden zu den im Referenzstudiengang vermittelten Eingangskompetenzen sind (vergleichbarer
Studiengang).

Einzelheiten zu den im Referenzstudiengang an der TU Darmstadt vermittelten Eingangskompetenzen
sind in der Kompetenzbeschreibung in Anlage II geregelt.

zu § 17a (4) Lit. a) und b): Formelle Eingangspriifung

Im Rahmen der formellen Eingangspriifung wird der Nachweis der erforderlichen
Eingangskompetenzen anhand der von den Bewerber*innen einzureichenden schriftlichen Unterlagen
iiberpriift.

Eingereicht werden miissen das Zeugnis iiber den ersten Studienabschluss und das Diploma
Supplement oder vergleichbare Unterlagen des zum ersten Studienabschluss fiihrenden Studiengangs.

zu § 17a (4) Lit. c) (5): Materielle Eingangspriifung

Konnten die Eingangskompetenzen nicht bereits im Rahmen der formellen Eingangspriifung eindeutig
positiv oder negativ geklart werden, so wird anschliefend eine materielle Eingangspriifung
durchgefiihrt.

Die Eingangspriifung kann in diesem Bewerbungsverfahren nicht wiederholt werden.

Im Rahmen der materiellen Eingangspriifung wird ein miindliches Priifverfahren von 20 Minuten per
datenschutzrechtlich unbedenklicher Videotelefonie durchgefiihrt.

zu § 17a (8): Zulassung unter Auflagen

Stellt sich nach erfolgter Eingangspriifung heraus, dass den Bewerber*innen Eingangskompetenzen
fehlen, die durch das Nachholen von Leistungen im Umfang von nicht mehr als 30 CP ausgeglichen
werden konnen, so kann eine Zulassung unter Auflagen gemacht werden. Welche Module oder
Fachpriifungen zur Auflage gemacht werden und bis wann diese zu erbringen sind, wird im
Zulassungsbescheid aufgefiihrt.

Fiir die Auflagen gelten die Allgemeinen Priifungsbestimmungen der TU Darmstadt mit Ausnahme der
zweiten Wiederholungspriifung nach § 31 APB und der miindlichen Ergdnzungspriifung nach § 32 APB,
d.h. pro Auflage sind nur zwei Versuche erlaubt.

zu § 18: Zulassungsvoraussetzungen

Die ggf. vorhandenen Zulassungsvoraussetzungen zu Priifungen oder Modulen sind in Anhang I zu
diesen Ausfiihrungsbestimmungen, dem Studien- und Priifungsplan, sowie in Anhang III, den
Modulbeschreibungen, festgelegt.

zu § 22 (1): Durchfiihrung der Priifungen — Dauer der miindlichen Priifung

Die Dauer der miindlichen Priifung (mind. 15 min. pro Person und Priifung) ist jeweils in Anhang I zu
diesen Ausfithrungsbestimmungen, dem Studien- und Priifungsplan, festgelegt.

zu § 22 (5): Durchfiihrung der Priifungen — Dauer der Aufsichtsarbeit

Die Dauer der Aufsichtsarbeit (mind. 45 min.) ist jeweils in Anhang I zu diesen
Ausfiihrungsbestimmungen, dem Studien- und Priifungsplan, festgelegt.




zu § 23 (1): Abschlussarbeit — o6ffentliche Prasentation

In Anhang I zu diesen Ausfiihrungsbestimmungen, dem Studien- und Priifungsplan, ist als Bestandteil
des Abschlussmoduls eine offentliche Prédsentation eines Abschlussvortrags festgelegt. Die weiteren
Details sind in Anhang III, den Modulbeschreibungen, geregelt.

zu § 23 (5): Abschlussarbeit — Bearbeitungszeit

Die Abschlussarbeit umfasst einen Arbeitsaufwand von 30 CP (900h) und muss innerhalb von 26
Wochen angefertigt und eingereicht werden.

zu § 25 (1), (3): Bildung und Gewichtung der Noten

Das Bewertungssystem jeder Priifungsleistung ist in Anhang I zu diesen Ausfiihrungsbestimmungen, dem
Studien- und Priifungsplan, festgelegt. Ebenso ist im Studien- und Priifungsplan festgelegt, mit welchem
Gewicht die Noten der Fachpriifungen und Studienleistungen in die Modulnote eingehen.

zu § 28 (2): Gesamtnote

In Anhang I dieser Ausfiihrungsbestimmungen, dem Studien- und Priifungsplan, ist festgelegt, mit
welchem Gewicht die Modulnoten in die Gesamtnote eingehen. Soweit in Anhang I nicht anders
festgelegt, gehen die Modulnoten entsprechend der in den Modulen erworbenen Leistungspunkte in die
Gesamtnote ein.

zu § 30 (4): Wiederholung der Priifung — Wechsel einer Schwerpunktsetzung

Die Schwerpunktsetzung im Studiengang Computational Engineering (M.Sc.) kann auf Antrag
einmalig aus wichtigem Grund gewechselt werden.

zu § 31 (4): Zweite Wiederholung — Termin

Die zweite Wiederholungspriifung ist am nédchstmoglichen Priifungstermin, an dem die Priifung
angeboten wird, abzulegen. § 15 APB bleibt unberiihrt.




Artikel 2

Anhénge

Anhang I Studien- und Priifungsplan




Masterstudiengang

Computational Engineering (M.Sc.)

Studien- und

Priifungsplan (Anhang I)

TECHNISCHE
UNIVERSITAT
DARMSTADT

Legende

Priifungen

Kurs

Semester

Bewertungssystem:

St = Standard (benotet); bnb = bestanden/nicht bestanden

Priifungsform:

H=Hausarbeit, HU=Haus{ibungen; K = Klausur, Kq= Kolloquium, M=Miindliche
Priifungsleistung mit Spezifizierung in der Modulbeschreibung, mP= miindliche
Priifungsleistung M/S=Miindliche/Schriftliche Priifungsleistung mit Spezifizierung in
der Modulbeschreibung, B=Bericht, P= Protokoll, Pt= Prasentation, R=Referat,
S=Schriftliche Priifungsleistung mit Spezifizierung in der Modulbeschreibung, SF=
Sonderform. Th=Thesis

Status:

o = obligatorisch; f = fakultativ

Art der Lehrform:

VL=Vorlesung; Se=Seminar; U=Ubung; iV=Integrierte Veranstaltung;
VU=Vorlesung und Ubung; TT=Tutorium; HU=Hérsaaliibung; GU=Gruppeniibung;
PS=Projektseminar: PJ=Projekt:

[Voraussetzung fiir
Zulassung:
Notenverbesserungs-
versuch (optional):

Anwesenheitspflicht:

MHB: siehe Modulhandbuch, fiir diese Priifung oder dieses Modul besteht eine
Voraussetzung fiir die Zulassung nach §18 APB

x = Ein Notenverbesserungsversuch nach § 30 Abs. 1a APB ist nur in der/den
entsprechend mit x ausgewiesenen Priifung/en moglich.

ja = Lehrveranstaltungen mit Anwesenheitspflicht nach §11 Abs. 6 APB,
ausgenommen Vorlesungen. Begriindung in der Modulbeschreibung.
MHB = siehe Modulhandbuch, ggf. in diesem Bereich Module mit
Anwesenheitspflicht

CP:

Leistungspunkte

TUCaN-Nr. und Zuordnung von CP zu Modulbausteinen haben informativen Charakter.

Die Anrechnung der CPs erfolgt nach Abschluss des Moduls.

Voraussetzung fiir Zulassung

Fachpriifung

Studienleistung

Priifungsform

Notenverbesserung nach §30 Abs. 1a APB

Dauer (min)

Gewichtung f. Modulnote

Gewichtung f. Gesamtnote

Semesterwochenstunden (SWS)

Status

Lehrform

Anwesenbheitspflicht

CP gesamt

Die Zuordnung der Priifungen
zu Semestern hat
empfehlenden Charakter.

Arbeitsaufwand pro Semester|
(cp)

Priifungsform und -dauer nach Vorgabe des anbietenden Fachbereichs

1. Metk

greifender Bereich und

1.1 hodischer,

d iit ifender Bereich

27-29

1.1.1. Modellbildung, theoretische Grundlagen

4-12

|Aus diesem Bereich sind Module mit 4 - 12 CP zu wihlen

Offener Modulkatalog (Typ

§ 30 Abs. 5 APB)

04-10-0507/de

Differentialgeometrie

St

bnb

04-10-0507-vu

Differential Tie

g

04-10-0036/de

Funktionalanalysis

St

=N

bnb

04-00-0069-vu

Funktionalanalysis

04-10-0037

Partielle Differentialgleichungen I / Partial Differential Equations I

04-00-0184-vu

St

Partielle Differentialgleichungen I / Partial Differential Equations I

13-E2-M002

Continuum Mechanics I

St

30

13-E2-0004-vl

Continuum Mechanics [

13-E2-0005-ue

Continuum Mechanics I

=[=sXENE

13-E2-M003

Continuum Mechanics IT (Material Theory)

St

30

13-E2-0006-vl

Continuum Mechanics II (Material Theory)

13-E2-0007-ue

Continuum Mechanics II (Material Theory)

cls

13-E2-M004

Tensorrechnung fiir Ingenieur*innen

St

M/S

30/
90

= |o o |=|e |o|=]o =]

13-E2-0008-vl

Tensorrechnung fiir ieur*innen

13-E2-0009-ue

Tensorrechnung flir Ingenieur*innen

18-fi-1010

St

120

Systemdynamik und Regel hnik 1

18-fi-1010-vl

Systemdynamik und R k I

18-fi-1010-tt

Systemdynamik und R k I

18-ad-1010

Systemdynamik und R ik 1T

St

180

18-ad-1010-vl

Systemdynamik und Regel ‘hnik 1T

18-ad-1010-ue

Systemdynamik und Regelungstechnik IT

16-23-5010

Systemtheorie und Regel hnik

120

16-23-5010-vl

Systemtheorie und Regelungstechnik

16-23-5010-hii

Systemtheorie und Regel hnik

HU

16-23-5010-gii

Systemtheorie und R

[0 Y (] (5N [ 2] (57 (5] [°) Iy S GCY Ry PR (30) (VY S 1Y N PO PN FoN

oo o |[=|o e [=]e]|o |=]e |
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1.1.2. Angewandte Mathematik: Numerische, Statistische, Optimierungs-Methoden

o

Aus diesem Bereich sind Module mit 8 - 16 CP zu wdhlen

Offener Modulkatalog (Typ

§ 30 Abs. 5 APB)

16-73-5030

Introduction to the Finite Element Method

St

M/S

30/
90

16-73-5030-vl

Introduction to the Finite Element Method

16-73-5030-ue

Introduction to the Finite Element Method

c:

13-E1-M001

Finite-Element-Methoden I

St

=

30

bnb

13-E1-0003-vl

Finite-Element-Methoden I

13-E1-0004-ue

Finite-Element-Methoden I

c:

13-E1-M002

Finite-Element-Methoden II

St

30

bnb

13-E1-0005-vl

Finite-Element-Methoden I

13-E1-0006-ue

Finite-Element-Methoden I

c:

13-E1-M018

Finite Elements III: Stabilized Methods for Computational Fluid Dynamics

St

0,3

IS

-

St

0,7

13-E1-0018-vu

Finite Elements III: Stabilized Methods for Computational Fluid Dynamics

16-19-4013

Numerische Simulationsmethoden

St

120

16-19-4013-vl

Numerische Simulationsmethoden

16-19-4013-ue

Numerische Simulationsmethoden

c:

04-10-0043/de

Numerische Lineare Algebra

St

M/K

(%) IS FOY PP BN

~|o o |=]e

bnb

04-00-0139-vu

Numerische Lineare Algebra

04-11-0073

Diskrete Optimierung

St

M/K

04-00-0027-vu

Diskrete Optimierung

04-10-0044/de

Einfiihrung in die Mathematische Modellierung

St

/K

-

bnb

HU

- o |=]e

04-00-0140-vu

Einfithrung in die Mathematische Modellierung

o

04-10-0040/de

Einfiihrung in die Optimierung

St

M/K

o|a| & [o]o]w

bnb

04-00-0023-vu

Einfithrung in die Optimierung

04-10-0390

Gemischt-Ganzzahlige Nichtlineare Optimierung

St

M/K

w|o




04-10-0390-vu | Gemischt-Ganzzahlige Nichtlineare Optimierung 3] o |VU
04-10-0391 [Numerical Methods for PDEs St M/K 6| f 9 9
04-10-0391-vu|Numerical Methods for PDEs 6o |VU
04-10-0042/de |Numerik Gewdhnlicher Differentialgleict : tprobleme St KAy i 3] f 5 2
bnb | HU 0
04-00-0138-vu|Numerik Gewohnlicher Differentialgleichungen - Anfangswertprobleme 3 ] o |VU
04-10-0393/de |Numerik Gewdhnlicher Differentialgleichungen i K/M 4 o & g o
bnb | HU 0
04-00-0138-vu [Numerik Gewdhnlicher Differentialgleichungen 6| o |VU
04-10-0074/de |Nichtlineare Optimierung St K/M 1 Ol i 9 9
bnb | HU 0
04-00-0174-vu |Nichtlineare Optimierung 6| o |VU
04-10-0259 | Optimierung im Funktionenraum St M/K 3| f 5 5
04-00-0253-vu | Optimierung im Funktionenraum 3| o |VU
20-00-0186 | Optimierung statischer und dynamischer Systeme 6| f 10 10
20-00-0186-iv|Optimierung statischer und dynamischer Systeme St M/S 1 6| o |iv
04-10-0019/de | Einfithrung in die Stochastik St K/M g ol & 9 9
bnb | HU 0
04-00-0004-vu | Einfithrung in die Stochastik 6 | o |VU
04-10-0045/de [Wahrscheinlichkeitstheorie S L L BILG 9 9
bnb | HU 0
04-00-0141-vu|Wahrscheinlichkeitstheorie 6| o |VU
1.1.3. Angewandte Informatik o 4-12
[ Aus diesem Bereich sind Module mit 4 - 12 CP zu wdihlen
[Fachpriifungen und Studienleistungen der Fachbereiche Informatik und ETIT
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
20-00-0052 | Data Mining und Maschinelles Lernen 4 | f 6 6
20-00-0052-iv|Data Mining und Maschinelles Lernen St M/S 1 4] o |iV
20-00-1034|Deep Learning: Architectures & Methods 4| f 6 6
20-00-1034-iv|Deep Learning: Architectures & Methods St M/S 1 4| o |iV
20-00-0947 | Deep Learning fiir Natural Language Processing 4 | f 6 6
20-00-0947 | Deep Learning fiir Natural Language Processing St M/S 1 4| o|iv
18-ad-2020|Fuzzy-Logik, Neuronale Netze und Evolutionére Algorithmen St K 90 3| f 4 4
18-ad-2020-vl|Fuzzy-Logik, Neuronale Netze und Evolutionire Algorithmen 2| o |VL
18-ad-2020-ue |Fuzzy-Logik, Neuronale Netze und Evolutiondre Algorithmen 1|o]|U
20-00-0040| Graphische Datenverarbeitung I 4 | f 6 6
20-00-0040-iv| Graphische Datenverarbeitung I St M/S 1 4| o|iv
20-00-0041 | Graphische Datenverarbeitung IT 4| f 6 6
20-00-0041-iv| Graphische Datenverarbeitung I St M/S 1 4o |iV
20-00-0015 | Informationsmanagement 3| f 5] 3
20-00-0015-iv|Informationsmanagement St K 90 1 3|o|iv
20-00-0629 | Lernende Roboter 4| f 6 6
20-00-0629-vl|Lernende Roboter St M/S 1 4 | o |VL
20-00-0013 [Modellierung, Spezifikation und Semantik 3| f 5 5}
20-00-0013-iv|Modellierung, Spezifikation und Semantik St K 90 1 3|oliv
20-00-0419 | Programmierung Massiv-Paralleler Prozessoren 4| f 6 6
20-00-0419-iv | Programmierung Massiv-Paralleler Prozessoren St M/S 1 4o |iV
20-00-1047 |Reinforcement Learning: Von Grundlagen zu den tiefen Ansitzen 4| f 6 6
20-00-1047-iv|Reinforcement Learning: Von Grundlagen zu den tiefen Ansitzen St M/S 1 4| o |iV
20-00-0017 | Software Engineering 3| f 5] 3
20-00-0017-iv|Software Engineering St K 90 1 3|o|iv
18-5u-2010 [ Software-Engineering - Wartung und Qualitétssicherung St K 90 4| f 6 6
18-5u-2010-vl | Software-Engineering - Wartung und Qualitétssicherung 3| o |VL
18-su-2010-ue | Software-Engineering - Wartung und Qualitétssicherung 1o U
20-00-0358 | Statistisches Maschinelles Lernen 4| f 6 6
20-00-0358-iv|Statistisches Maschinelles Lernen St M/S 1 4 | o]iv
20-00-0160| Virtuelle und Erweiterte Realitét 4| f 6 6
20-00-0160-iv|Virtuelle und Erweiterte Realitat St M/S 1 4| o |iv
20-00-0014|Visual Computing 3| f 5 5
20-00-0014-iv|Visual Computing St K 90 1 3|o]iv
1.2. Anwendungsficher o 54 - 58

Es ist genau 1 Anwendungsfach zu wéihlen

. Anwendungsfach Angewandte Mathematik und Mechanik

Es konnen Module mit 27 - 29 CP aus allen Bereichen von 1.2.1.1. gewdhlt werden

1.2.1.1.1. Mathematik

[Fachpriifungen und Studienleistungen des Fachbereichs Mathematik (Numerik Optimierung, Statistik)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)

1.2.1.1.1.1. Mathematisches Seminar (genau 1 Seminar)

04-13-0140 | Mathematisches Seminar (ana), Master

bnb

SF

04-00-0204-se |[Mathematisches Seminar (ana), Master: Analysis

04-13-0143 [Mathematisches Seminar (num), Master

bnb

SF

04-00-0207-se | Mathematisches Seminar (num), Master: Numerik

Se

04-13-0144|Mathematisches Seminar (opt), Master

bnb

SF

04-00-0208-se | Mathematisches Seminar (opt), Master: Optimierung

Se

04-13-0145 [ Mathematisches Seminar (sto), Master

bnb

SF

04-00-0209-se | Mathematisches Seminar (sto), Master: Stochastik

XN [C) FXH PN FRY XY IRY )

o |m=|o [=]o|=]o |~ e

Se

1.2.1.1.1.2. Weitere Module Bereich Mathematik (max. 6 CP)

-

[Fachpriifungen und Studienleistungen des Fachbereichs Mathematik (Numerik Optimierung, Statistik)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)

1.2.1.1.2. Mechanik

Fachpriifungen und Studienleistungen des Studienbereichs Mechanik (3 - 10 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)

1.2.1.1.2.1. Seminar Mechanik (genau 1 Seminar)

des Studienbereichs hanik (3 - 4 CP)

1.2.1.1.2.2. Weitere Module Bereich Mechanik (max. 6 CP)

Fachpriifungen und Studienleistungen des Studienbereichs Mechanik (0 - 6 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)

16-73-5030 | Introduction to the Finite Element Method

St

M/S

30/
90

16-73-5030-vl | Introduction to the Finite Element Method

16-73-5030-ue | Introduction to the Finite Element Method




13-E1-M001 |Finite-Element-Methoden I St M 30 1
bnb | HU 0
13-E1-0003-vl | Finite-Element-Methoden I
13-E1-0004-ue |Finite-Element-Methoden I U
13-E1-M002 | Finite-Element-Methoden IT St M 30 1
bnb | H 0
13-E1-0005-vl | Finite-Element-Methoden II
13-E1-0006-ue | Finite-Element-Methoden II U
13-E1-M018 |Finite Elements III: Stabilized Methods for Computational Fluid Dynamics St = 1: LS g’j
13-E1-0018-vu |Finite Elements III: Stabilized Methods for Computational Fluid Dynamics 4 | o
13-E1-MO006 | FE-Umsetzung von nichtlinearem Materialverhalten mit ABAQUS St M/S 2| f
13-E1-0002-vl | FE-Umsetzung von nichtlinearem Materialverhalten mit ABAQUS 2| o
13-E2-M002 | Continuum Mechanics I St M 30 4| f 6
13-E2-0004-vl | Continuum Mechanics I 3 |o|VL
13-E2-0005-ue | Continuum Mechanics I 1|o]U
13-E2-M003 | Continuum Mechanics II (Material Theory) St M 30 4 | f 6
13-E2-0006-vl| Continuum Mechanics II (Material Theory) 3] o |VL
13-E2-0007-ue | Continuum Mechanics IT (Material Theory) 1[o]U
13-E2-M001 | Theory of Plasticity (Mechanics) St M 30 4 f 6
13-E2-0010-vl| Theory of Plasticity (Mechanics) 3| o |VL
13-E2-0011-ue | Theory of Plasticity (Mechanics) 1 o| U
13-E1-M019 | Computational Plasticity St M LSEHO> Eal [ 6
St H 0,5 VU
13-E1-0019-vu | Computational Plasticity 4| o |VU
13-E2-M006 | Seminar Konti T St SF 20 2 f 3
13-E2-0003-se | Seminar Kontinuumsmechanik 2 Se
13-E2-M004 | Tensorrechnung fiir Ingenieur*innen St M/K 39%/ 4| f 6
13-E2-0008-vl| Tensorrechnung fiir ieur*innen 3] o |VL
13-E2-0009-ue | Tensorrechnung fiir jieur*innen 1]o]|U
16-25-5110|Forschungsseminar Angewandte Dynamik St SF 2| f 4
16-25-5110-fs |Forschungsseminar Angewandte Dynamik 2| o |FsS
16-98-4094 | Maschinendynamik St K 150 4| f 6
16-98-4094-vl Maschinendynamik 3| o |VL
16-98-4094-hii [Maschinendynamik 1| o |HU
16-25-5160|Nichtlineare Dynamik St S/M 128/ 4| f 6
16-25-5160-vl | Nichtlineare Dynamik 3|o|VL
16-25-5160-ue |Nichtlineare Dynamik 1]o]|U
16-25-5130| Space Flight Mechanics St K 90 4| f 6
16-25-5130-vl|Space Flight Mechanics 3| o |VL
16-25-5130-ue | Space Flight Mechanics 1[o]U
16-64-5110|Advanced Fluid Mechanics I St M 30 4| f 6
16-64-5110-vl|Advanced Fluid Mechanics I 3| o |VL
16-64-5110-ue | Advanced Fluid Mechanics I 1|o]|U
16-64-5120|Fortgeschrittene Stromungsmechanik 11 St M 30 4| f 6
16-64-5120-vl | Fortgeschrittene Str6 ‘hanik 11 3o |VL
16-64-5120-ue | Fortgeschrittene Stré hanik II 1]lo0]lU
16-64-5130Introduction to Turbulence St M 30 4 | f 6
16-64-5130-vl|Introduction to Turbulence 3|o|VL
16-64-5130-ue|Introduction to Turbulence 1]o]|U
16-64-3264|High-Accuracy Methods for Computational Fluid Dynamics St M 30 4| f 6
16-64-3264-v1 | High-Accuracy Methods for Computational Fluid Dynamics 3|o|VL
16-64-3264-ue | High-Accuracy Methods for Computational Fluid Dynamics 1[o]U
16-64-5220 | Mehrphasenstrd St M 30 41 f 6
16-64-5220-vl | Mehrphasenstromungen 3] o |VL
16-64-5220-ue [Mehrphasenstromungen 1o U
16-64-5230 Mathematische Methoden in der Stromungsmechanik: Exakte und Symmetrie- st M 30 4l ¢ 6
Methoden
16.64-5230v1 Mathematische Methoden in der Stromungsmechanik: Exakte und Symmetrie- 3o v
Methoden
16-64-5230-ue Mathematische Methoden in der Stromungsmechanik: Exakte und Symmetrie- 1]olu
Methoden
16-64-3254 |Mathematische Methoden in der Str6 hanik: Stérungsrechnung St M 30 4 | f
16-64-3254-vl | Mathematische Methoden in der Stromungsmechanik: Stérungsrechnung 3o
16-64-3254-ue |Mathematische Methoden in der Strémungsmechanik: Stérungsrechnung 1[o]U
16-64-617b|Seminar Stro hanik, Konti hanik und Mechanik st [ M/S 30 2| f 3
16-64-5170-se | Seminar Strémungsmechanik, Kontinuumsmechanik und geophysikalische Mechanik 2| o |Se
1.2.1.1.3. Bau- und Umwelti; i i h f 0-21
Fachpriifungen und Studienleistungen des Fachbereichs Bau- und Umweltingenieurwissenschaften (0 - 21 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
13-F0-MO006 | Ingenieurgerechte Modellierung und Visualisierung 56 K o0 1 e 6
bnb | SF 0
13-F0-0015-vl|Ingenieurgerechte Modellierung und Visualisierung 2 VL
13-F0-0016-ue [ Ingenieurgerechte Modellierung und Visualisierung - Ubung 2 U
13-F0-MO11 | Hochl I wesen o w| |97 1 A F 6
bnb | HO 0
13-F0-0007-vl |Hochleistur imulation im ieurwesen 2| o |VL
13-F0-0008-ue |Hochleistungssimulation im Ingenieurwesen 2|o|U
5,
13-F0-M003 |Engineering Informatics 1 St ws| %] 1 af f 6
bnb | M/S 0
13-F0-0009-vl | Engineering Informatics I 2| o|VL
13-F0-0010-ue | Engineering Informatics I 2|00
5,
13-F0-M004 |Engineering Informatics II = LiPS ! 0/ ’ L 4 i 6
bnb | M/S 0
13-F0-0012-vl|Engineering Informatics 11 2| o |VL
13-F0-0011-ue |Engineering Informatics IT 2|o|U
13-FO-M005 |Managementverfahren im Bau- und Umweltwesen St K 20 1 4 i 6
bnb | SF 0
13-F0-0013-vl erfahren im Bau- und Umweltwesen 2| o |VL
13-F0-0014-ue |Managementverfahren im Bau- und Umweltwesen 2|o|U
13-M2-M003 |Structural Analysis 111 St K ELE. 4| f 6
bnb | SF 0
13-M2-0005-vl | Structural Analysis I 2| o |VL
13-M2-0006-ue | Structural Analysis IIT 2|lo|U




13-M2-M004 [Structural Analysis IV St K 20 6|Ff 6
bnb | SF
13-M2-0007-vl | Structural Analysis IV 4 | o |VL
13-M2-0016-ue | Structural Analysis IV 2|0 | U
13-F0-M012|Umweltinformationssysteme S K & “ F 6
bnb | SF
13-F0-0018-vl|Umweltinformationssysteme 2| o |VL
13-F0-0019-ue |Umweltinformationssysteme 2o U
1.2.1.1.4. Elekt hnik und T -hnik f 0-21
Fachpriifungen und Studienleistungen des Fachbereichs ETIT (0 - 21 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
18-2d-2090 Bildveraltb‘eitung fiir Ingenieure - Grundlagen der bildgestiitzten Mess- und st M/K %0 o | ¢ 3
Automatisierungstechnik
18-2d-2090-v1 Bildveraljbveimng fiir In{;enieure - Grundlagen der bildgestiitzten Mess- und 2o v
Automatisierunestechnil
18-su-1030|C/C++ Programmierpraktikum St | M/S 90 2| f 3
18-5u-1030-pr|C/C++ Programmierpraktikum 2 Pr
18-kp-2080|Computational Methods for Systems and Synthetic Biology St M/S 39(:)/ 3| f 4
18-kp-2080-vl | Computational Methods for Systems and Synthetic Biology 2| o |VL
18-kp-2080-ue | Computational Methods for Systems and Synthetic Biology 1|o0]|U
18-kl-1010| Deterministische Signale und Systeme St K 120 5| f 7
18-kl-1010-vl | Deterministische Signale und Systeme 3| o |VL
18-kl-1010-ue | Deterministische Signale und Systeme 2o | U
18-su-2020 | Echtzeitsysteme St M/S 39%/ 4| f 6
18-5u-2020-vl | Echtzeitsysteme 3| o|VL
18-su-2020-ue | Echtzeitsysteme 1|o0]|U
18-bi-2070 | Elektrothermische Prozesstechnik St K 80 2| f 3
18-bi-2070-v1 | Elektrothermische Prozesstechnik 2| o |VL
18-st-2010|Energiemanagement & Optimierung St M/S 2950/ 4| f 6
18-st-2010-vl|Energiemanagement & Optimierung 2| o |VL
18-st-2010-ue | Energiemanagement & Optimierung 1[o]U
18-5t-2010-pr | Energiemanagement & Optimierung 1| o]|Pr
18-ad-2050|Evolutionére Systeme - Von der Biologie zur Technik St mP 30 2| f 3
18-ad-2050|Evolutionire Systeme - Von der Biologie zur Technik 2| o |VL
18-ad-2020|Fuzzy-Logik, Neuronale Netze und Evolutionére Algorithmen St K 90 3| f 4
18-ad-2020-vl | Fuzzy-Logik, Neuronale Netze und Evolutionére Algorithmen 2| o |VL
18-ad-2020-ue | Fuzzy-Logik, Neuronale Netze und Evolutionére Algorithmen 1[0 U
18-kp-1010|Information Theory I: Fundaments St K 120 4 | f 6
18-kp-1010-vl|Information Theory I: d 3| o |VL
18-kp-1010-ue | Information Theory I: Fundaments 1[0 U
18-pe-2010|Information Theory II: Networks St K 120 4 | f 6
18-pe-2010-vl | Information Theory II: Networks 3| o |VL
18-pe-2010-ue [ Information Theory II: Networks 1|o0]|U
18-kp-2110|Data-driven Modeling - Machine Learning St M/S 39%/ 4| f 6
18-kp-2110|Data-driven Modeling - Machine Learning 2 VL
18-kp-2110|Data-driven Modeling - Machine Learning 1 (o] U
18-kp-2110|Data-driven Modeling - Machine Learning 1| o]|Pr
18-ad-2100|Machine Learning und Deep Learning in der Automatisierungstechnik St M/S 39%/ 2| f 3
18-ad-2100-vl|Machine Learning und Deep Learning in der Automatisierungstechnik 2| o |VL
18-ad-2060 | Praktikum Regelungstechnik II St | M/S 4| f 5
18-ad-2060-pr [ Praktikum Regelungstechnik IT 4 |o|Pr
18-ad-1020|Programmierung in der Automatisierungstechnik (C/C++) St K 90 2| f 3
18-ad-1020-vl | Programmierung in der Automatisierungstechnik (C/C++) 1|o]|VL
18-ad-1020-ue |Programmierung in der Automatisierungstechnik (C/C++) 1o U
18-sc-1020 | Projektseminar Elektromagnetisches CAD St | M/S 4| f 8
18-s¢-1020-pj | Projektseminar Elektromagnetisches CAD 40| P
18-s5u-2070 [ Projektseminar Autonomes Fahren I St M 30 3| f 6
18-5u-2070-pj | Projektseminar Autonomes Fahren I 3| o|P
18-ad-2070|Projektseminar Robotik und Computational Intelligence St | M/S 4| f 8
18-ad-2070-pj | Projektseminar Robotik und Computational Intelligence 40| P
18-kb-2020|Relativistische Elektrodynamik St M 30 4| f 5
18-kb-2020-v1|Relativistische Elektrodynamik 2| o|VL
18-kb-2020-ue |Relativistische Elektrodynamik 2|o|U
18-sc-2040| Schnelle Randel ‘methoden im ieurwesen St M/S 2950/ 4| f 5}
18-sc-2040-vl[Schnelle Randelementmethoden im Ingenieurwesen 2| o|VL
18-sc-2040-ue | Schnelle Randelementmethoden im Ingenieurwesen 2|o|U
18-dg-2170 Sin.-nulation von Str.ahldynamik und elektromagnetischen Feldern in st M 30 o ¢ 3
Teilchenbeschleunigern
18-dg-2170-v1 Sin.-nulation von Str.ahldynamik und elektromagnetischen Feldern in 2| o |vL
Teilchenbeschleunigern
18-pe-2080 [ Signalverarbeitung, Lernen und Optimierung in Graph-Netzwerken St M/K f% 4 | f 6
18-pe-2080-vl | Signalverarbeitung, Lernen und Optimierung in Graph-Netzwerken 3| o |VL
18-pe-2080-ue [ Signalverarbeitung, Lernen und Optimierung in Graph-Netzwerken 1 (o]0
18-5u-2010| Software-Engineering - Wartung und Qualitatssicherung St K 90 4| f 6
18-5u-2010-vl | Software-Engineering - Wartung und Qualitatssicherung 3|o|VL
18-su-2010-ue | Software-Engineering - Wartung und Qualitétssicherung 10| U
18-ad-1010|Systemdynamik und Regelungstechnik I St K 180 5| f 7
18-ad-1010-vl|Systemdynamik und Regelungstechnik I 3| o |VL
18-ad-1010-ue | Systemdynamik und Regelungstechnik II 2o | U
18-ad-2010|Systemdynamik und Regelungstechnik I1I St K 180 3| f 4
18-ad-2010-vl | Systemdynamik und Regelungstechnik IIT 2| o |VL
18-ad-2010-ue | Systemdynamik und Regelungstechnik IIT 10| U
18-dg-2150| Technical Electrodynamics for iCE St K 180 4 | f 5
18-dg-2150-vl| Technical Electrodynamics for iCE 2| o |VL
18-dg-2150-ue | Technical Electrodynamics for iCE 2|lo|U
18-dg-2010|Methode der Finite Elemente St M 30 2| f 3
18-dg-2010-vl|Methode der Finite Elemente 2| o |VL
18-dg-2020|Simulation elektromagnetischer Felder im Zeitbereich St M 30 2| f 3
18-dg-2020-vl | Simulation elektromagnetischer Felder im Zeitbereich 2| o |VL




1.2.1.1.5. Informatik | | f |><I I 0-21 I | |
Fachpriifungen des Fachbereichs Informatik (0 - 21 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
20-00-0113 | Algorithmische Modellierung / Grundlagen des Operations Research 4 | f 6 6
20-00-0113-iv| Algorithmische Modellierung / Grundlagen des Operations Research St M/S 4o |iv
20-00-0052 | Data Mining und Maschinelles Lernen 4 | f 6 6
20-00-0052-iv|Data Mining und Maschinelles Lernen St M/S 4o |iv
20-00-1034|Deep Learning: Architectures & Methods 4 | f 6 6
20-00-1034-iv|Deep Learning: Architectures & Methods St M/S 4o |iv
20-00-0040 | Graphische Datenverarbeitung I 4 | f 6 6
20-00-0040-iv | Graphische Datenverarbeitung I St M/S 4] o |iV
20-00-0041 | Graphische Datenverarbeitung IT 4| f 6 6
20-00-0041-iv|Graphische Datenverarbeitung I1I St M/S 4o |iV
20-00-0735|Grundlagen der Robotik 6| f 10 10
20-00-0735-iv|Grundlagen der Robotik St M/S 6 | o |iV
20-00-0186 | Optimierung statischer und dynamischer Systeme 6| f 10 10
20-00-0186-iv|Optimierung statischer und dynamischer Systeme St M/S 6| o |iV
20-00-0667 | Optimierungsalgorithmen 4| f 6 6
20-00-0667-iv|Optimierungsalgorithmen St M/S 4o |iv
20-00-1152 |Parallele Programmierung 3| f 5 5
20-00-1152-jv|Parallele Programmierung St SF 3|o|iv
20-00-1047 |Reinforcement Learning: Von Grundlagen zu den tiefen Ansitzen 4| f 6 6
20-00-1047-iv|Reinforcement Learning: Von Grundlagen zu den tiefen Ansitzen St M/S 4o |iv
20-00-0358 | Statistisches Maschinelles Lernen 4| f 6 6
20-00-0358-iv| Statistisches Maschinelles Lernen St M/S 4| o |iv
1.2.1.1.6. Maschinenbau f 0-21
Fachpriifungen des Fachbereichs Maschinenbau (0 - 21 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
16-11-5060| Aerodynamics II St M 30 3 f 6 6
16-11-5060-vl|Aerodynamics I 3| o |VL
16-19-5040| Angewandte Strukturoptimierung St M 30 3| f 4 4
16-19-5040-vl | Angewandte Strukturoptimierung 2| o |VL
16-19-5040-ue | Angewandte Strukturoptimierung 1|o]|U
16-73-5030|Introduction to the Finite Element Method St M/S 39%/ 4| f 6 6
16-73-5030-v1|Introduction to the Finite Element Method 3| o |VL
16-73-5030-ue | Introduction to the Finite Element Method 1]o0]lU
16-21-5040| Gestaltung von Mensch-Maschine-Schnittstellen St K 90 4 | f 6 6
16-21-5040-v1 | Gestaltung von Mensch-Maschine-Schnittstellen 3| o |VL
16-21-5040-ue | Gestaltung von Mensch-Maschine-Schnittstellen 1|o]|U
16-23-5050 | Fundamentals of Navigation I St M 20 3| f 4 4
16-23-5050-vl [ Fundamentals of Navigation I 2| o |VL
16-23-5050-ue | Fundamentals of Navigation I 1 (o] U
16-23-5060 | Fundamentals of Navigation II St M 20 3| f 4 4
16-23-5060-vl [Fundamentals of Navigation II 2| o |VL
16-23-5060-ue | Fundamentals of Navigation II 1 (o] U
16-08-5131 | Lightweight Construction Materials St K 60 2| f 4 4
16-08-5131-vl| Lightweight Construction Materials 2| o |VL
16-14-5050|Methode der Finiten Elemente in der Warmeiibertragung St M 30 3| f 4 4
16-14-5050-vl [ Methode der Finiten Elemente in der Warmeiibertragung 2| o |VL
16-14-5050-ue |Methode der Finiten Elemente in der Warmeiibertragung 1[o]U
16-71-3024|Modeling of Turbulent Flows St M/K 29%/ 6| f 8 8
16-71-3024-vl|Modeling of Turbulent Flows 4 | o |VL
16-71-3024-ue | Modeling of Turbulent Flows 2|o|U
16-11-5091 |[Numerische Methoden der Aerodynamik St M 45 3| f 6 6
16-11-5091-vl|Numerische Methoden der Aerodynamik 3| o |VL
16-19-5020 | Numerische Strémungssimulation St M 30 4| f 6 6
16-19-5020-vl | Numerische Stromungssimulation 3| o |VL
16-19-5020-ue |Numerische Stromungssimulation 1 (o]0
16-08-5060| Oberflachentechnik I St M/S :ig 3| f 6 6
16-08-5060| Oberfléchentechnik I 3| o |VL
16-25-5130|Space Flight Mechanics St K 90 4 | f 6 6
16-25-5130-vl | Space Flight Mechanics 3o |VL
16-25-5130-ue | Space Flight Mechanics 1o U
16-08-5050|Schadenskunde St M 45 2| f 4 4
16-08-5050 | Schadenskunde 2| o |VL
16-71-3033 | Technische Verbrennung I St M/K 39%/ 5| f 8 8
16-71-3033-vl| Technische Verbrennung I 4 ) o | VL
16-71-3033-ue | Technische Verbrennung I 1 (o]0
16-07-5030 | Virtuelle Produktentwicklung A: CAD-Systeme und CAx-Prozessketten St K 90 2| f 4 4
16-07-5030-vl | Virtuelle Produktentwicklung A: CAD-Systeme und CAx-Prozessketten 2| o |VL
16-07-5040 | Virtuelle Proc wicklung B - Proc St K 90 2| f 4 4
16-07-5040-vl | Virtuelle Produktentwicklung B - Produktdatenmanagement 2| o |VL
16-07-5050 | Virtuelle Produktentwicklung C St K 90 2| f 4 4
16-07-5050-vl | Virtuelle Produktentwicklung C 2| o |VL
16-19-5100 | Weiterfithrende Methoden der Stromungssimulation St M 25 2| f 4 4
16-19-5100-vl | Weiterfiihrende Methoden der Strémungssimulation 2| o |VL
16-08-5040 | Werkstofftechnologie und -anwendung St M/K 4650/ 3| f 6 6
16-08-5040-vl | Werkstofftechnologie und -anwendung 3| o |VL
16-26-5020 | Zuverlassigkeit im Maschinenbau St K 120 2| f 4 4
16-26-5020-v1 | Zuverldssigkeit im Maschinenbau 2| o |VL
Es ist genau 1 Schwerpunkt zu wahlen (¢ di h k oder Mechanik)
1.2.1.2.1. Schwerpunkt Angewandte Mathematik £ 27-29
1.2.1.2.1.1. Pflichtbereich o 6-9
Studienleistungen des Fachbereichs Mathi hik (Projekt, Projek , Praktikum und Seminar oder Projektpraktikum) aus den Bereichen Numerik, Optimierung, Stochastik (6 - 9 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
1.2. 2. Wahlpflichtbereich | | o | | | 18-23 | | |

Fachpriifungen aus den Bereichen Numerik, Optimierung, Stochastik (18 - 23 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)




16-73-5030|Introduction to the Finite Element Method St M/S ?;%/ 4| f 6 6
16-73-5030-v1 | Introduction to the Finite Element Method 3|o|VL
16-73-5030-ue | Introduction to the Finite Element Method 1|00
13-E1-M001 | Finite-Element-Methoden I St M 30 L 4 i 6 6
bnb | HU 0
13-E1-0003-vl | Finite-Element-Methoden I 2| o |VL
13-E1-0004-ue |Finite-Element-Methoden I 2|ofU
13-E1-M002 | Finite-Element-Methoden IT St M 30 L 4 i 6 6
bnb | HU 0
13-E1-0005-vl | Finite-Element-Methoden II 2 | o |VL
13-E1-0006-ue | Finite-Element-Methoden II 2|ofU
ag - q q 8 St M 15 | 03 f
13-E1-M018 |Finite Elements III: Stabilized Methods for Computational Fluid Dynamics = 4 6 6
bnb | HU 0,7
13-E1-0018-vu |Finite Elements III: Stabilized Methods for Computational Fluid Dynamics 4 | o |VU
16-19-4013 |[Numerische Simulationsmethoden St K 120 3| f 4 4!
16-19-4013-vl|Numerische Simulationsmethoden 2| o|VL
16-19-4013-ue | Numerische Simulationsmethoden 1]o]U
20-00-0186 | Optimierung statischer und dynamischer Systeme 6 | f 10 10
20-00-0186-iv|Optimierung statischer und dynamischer Systeme St M/S 6| o|iV
1.2.1.2.2. Schwerpunkt Mechanik f 27-29
1.2.1.2.2.1. Pflichtbereich o 6-9
dienleistungen des dienbereichs hanik (Projekt, Projek , Praktikum und Seminar oder Projektpraktikum) (6 - 9 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
1.2.1.2.2.2. Wahlpflichtbereich | | o | | | 18-23 |
Fachpriifungen des Studienbereichs Mechanik (18 - 23 CP)
Offener Modukatalog Mechanik (Typ § 30 Abs. 5 APB)
1.2.2. Anwendungsfach Bau- und Umweltingenieurwissenschaften f 54 -58
1.2.2.1. hodischer, ei hrank d iit ifender Bereich o 27-29
Es kénnen Module mit 27 - 29 CP aus allen Bereichen von 1.2.2.1. gewdhlt werden
1.2.2.1.1. Mathematik | | f |><| | 0-5 |
Fachpriifungen und Studienleistungen des Fachbereichs Mathematik (Numerik, Optimierung, Statistik) (0 - 5 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
1.2.2.1.2. Mechanik | | f | | | 0-5 |
Fachpriifungen und St des Studienbereichs hanik (0 - 5 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
16-73-5030|Introduction to the Finite Element Method St M/S 39%/ 4| f 6
16-73-5030-vl | Introduction to the Finite Element Method 3 |o|VL
16-73-5030-ue | Introduction to the Finite Element Method 1|o0]|U
13-E1-M001 [Finite-Element-Methoden 1 S M SOX1 I 4] 6
bnb | HU 0
13-E1-0003-vl | Finite-Element-Methoden I 2 | o |VL
13-E1-0004-ue |Finite-Element-Methoden I 2o U
13-E1-M002| Finite-Element-Methoden I L i S aff 6
bnb | H 0
13-E1-0005-vl | Finite-Element-Methoden 11 2 | o |VL
13-E1-0006-ue | Finite-Element-Methoden II 2o U
13-E1-M018 |Finite Elements III: Stabilized Methods for Computational Fluid Dynamics 55 3 1: S g':; alli 6
t 3
13-E1-0018-vu |Finite Elements III: Stabilized Methods for Computational Fluid Dynamics 4| o |VU
13-E1-M006 | FE-Umsetzung von nichtlinearem Materialverhalten mit ABAQUS St M/S 2| f 6
13-E1-0002-vl | FE-Umsetzung von nichtlinearem Materialverhalten mit ABAQUS 2| o |VL
13-E2-M002 | Continuum Mechanics I St M 30 4| f 6
13-E2-0004-vl | Continuum Mechanics I 3| o |VL
13-E2-0005-ue | Continuum Mechanics I 1[0 U
13-E2-M003 | Continuum Mechanics IT (Material Theory) St M 30 4 f 6
13-E2-0006-vl | Continuum Mechanics II (Material Theory) 3] o |VL
13-E2-0007-ue | Continuum Mechanics II (Material Theory) 1 (o] U
13-E2-M001 | Theory of Plasticity (Mechanics) St M 30 4| f 6
13-E2-0010-vl| Theory of Plasticity (Mechanics) 3| o[VL
13-E2-0011-ue | Theory of Plasticity (Mechanics) 1]o]|U
13-E1-M019|Computational Plasticity St M 15105 ek 6
St H 0,5 VU
13-E1-0019-vu|Computational Plasticity 4| o |VU
13-E2-MO006 | Seminar Kontij hanik St | M/S 2 f 3
13-E2-0003-se | Seminar Kontinuumsmechanik 2| o |Se
13-E2-M004 | Tensorrechnung fiir Ingenieur*innen St M/K 39%/ 4| f 6
13-E2-0008-vl | Tensorrechnung fiir jeur*innen 3 |o VL
13-E2-0009-ue | Tensorrechnung fiir Ingenieur*innen 1[0 U
16-25-5110|Forschungsseminar Angewandte Dynamik St SF 2| f 4
16-25-5110-fs | Forschungsseminar Angewandte Dynamik 2| o|FS
16-98-4094 | Maschinendynamik St K 150 4 | f 6
16-98-4094-vl | Maschinendynamik 3|o|VL
16-98-4094-hii [Maschinendynamik 1| o |HU
16-25-5160|Nichtlineare Dynamik St S/M l;g/ 4 | f 6
16-25-5160-vl [ Nichtlineare Dynamik 3| o |VL
16-25-5160-ue | Nichtlineare Dynamik 10| U
16-25-5130| Space Flight Mechanics St K 90 4 | f 6
16-25-5130-vl | Space Flight Mechanics 3|o|VL
16-25-5130-ue | Space Flight Mechanics 10| U
16-64-5110| Advanced Fluid Mechanics I St M 30 4| f 6
16-64-5110-vl|Advanced Fluid Mechanics I 3] o |VL
16-64-5110-ue | Advanced Fluid Mechanics I 1|o0]|U
16-64-5120|Fortgeschrittene Stromungsmechanik I St M 30 4| f 6
16-64-5120-vl | Fortgeschrittene Str6 hanik I 3|o|VL
16-64-5120-ue | Fortgeschrittene Stromungsmechanik IT 1 (o]0
16-64-5130|Introduction to Turbulence St M 30 4| f 6
16-64-5130-vl | Introduction to Turbulence 3] o|VL
16-64-5130-ue | Introduction to Turbulence 1|o0]U
16-64-3264|High-Accuracy Methods for Computational Fluid Dynamics St M 30 4| f 6
16-64-3264-v1 | High-Accuracy Methods for Computational Fluid Dynamics 3| o|VL
16-64-3264-ue |High-Accuracy Methods for Computational Fluid Dynamics 1 (o] U




16-64-5220 |Mehrphasenstré St M 30 4 | f 6
16-64-5220-vl | Mehrphasenstromungen 3| o |VL
16-64-5220-ue [Mehrphasenstromungen 1|o]|U

16-64-5230 Mathematische Methoden in der Stromungsmechanik: Exakte und Symmetrie- st M 30 4| ¢ 6

Methoden

16-64-5230-v1 Mathematische Methoden in der Stromungsmechanik: Exakte und Symmetrie- 3o v
Methoden

16-64-5230-ue Mathematische Methoden in der Stromungsmechanik: Exakte und Symmetrie- 1lolu
Methoden

16-64-3254|Mathematische Methoden in der Stromungsmechanik: Stérungsrechnung St M 30 4| f 6
16-64-3254-vl | Mathematische Methoden in der Strmungsmechanik: Stérungsrechnung 3| o |VL
16-64-3254-ue |Mathematische Methoden in der Strémungsmechanik: Stérungsrechnung 1|o|U

16-64-617b|Seminar Stro hanik, Konti: hanik und physikalische Mechanik St | M/S 30 2 f 3
16-64-5170-se [ Seminar Stromungsmechanik, Kontinuumsmechanik und geophysikalische Mechanik 2| o |Se

1.2.2.1.3. Bau- und Umweltingenieurwissenschaften o 24-29
Fachpriifungen und Studienleistungen des Fachbereichs Bau- und Umweltingenieurwissenschaften (24 - 29 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
. N . . St K 0 4 d
13-FO-MO006 | Ingenieurgerechte Modellierung und Visualisierung s ks ° 6
nl
13-F0-0015-vl | Ingenieurgerechte Modellierung und Visualisierung 2| o |VL
13-F0-0016-ue | Ingenieurgerechte Modellierung und Visualisierung - Ubung 2o | U
45/9
13-F0-M011 |Hochleistungssimul wesen & e 0 “F 6
bnb | HU
13-F0-0007-vl|Hochleistur ilation im wesen 2| o |VL
13-F0-0008-ue |Hochleistur ilation im wesen 2o U
45/9
13-F0-M003 | Engineering Informatics I St LEPAS 0 e 6
bnb | M/S
13-F0-0009-vl | Engineering Informatics I 2| o |VL
13-F0-0010-ue | Engineering Informatics I 2o | U
45/9
13-FO-M004|Engineering Informatics IT o v 0 A 6
bnb | M/S
13-F0-0012-vl|Engineering Informatics I 2| o|VL
13-F0-0011-ue |Engineering Informatics 11 2|o|U
K
13-FO-M005 |Managementverfahren im Bau- und Umweltwesen St 20 “ e 6
bnb | SF
13-F0-0013-vl erfahren im Bau- und Umweltwesen 2| o |VL
13-F0-0014-ue |Managementverfahren im Bau- und Umweltwesen 2|o|U
13-M2-M003 [ Structural Analysis 11T St K 20 4 d 6
bnb | SF
13-M2-0005-vl | Structural Analysis IIT 2| o|VL
13-M2-0006-ue [ Structural Analysis 1T 2|o|U
13-M2-M004 |Structural Analysis IV St K 20 6 @ 6
bnb | SF
13-M2-0007-vl | Structural Analysis IV 4| o | VL
13-M2-0016-ue | Structural Analysis IV 2o U
13-F0-M012|Umweltinformationssysteme St K 25 # F 6
bnb | SF
13-F0-0018-vl|Umweltinformationssysteme 2| o|VL
13-F0-0019-ue |Umweltinformationssysteme 2|o|U
1.2.2.1.4. Elekts hnik und Infor i hnik f 0-5
Fachpriifungen und Studienleistungen des Fachbereichs ETIT (O - 5 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
18.2d-2090 B]ldveraijf-:nung fiir Ingemeure - Grundlagen der bildgestiitzten Mess- und st M/K % o | ¢ 3
Automatisierungstechnik
18-2d-2090-v1 Blldverar.b.euung fiir Ingemeure - Grundlagen der bildgestiitzten Mess- und 2| o |vL
Automatisierungstechnik

18-su-1030|C/C++ Programmierpraktikum St | M/S 90 2| f 3
18-5u-1030-pr | C/C++ Programmierpraktikum 2| o |Pr

18-kp-2080 | Computational Methods for Systems and Synthetic Biology St M/S :;%/ 3| f 4
18-kp-2080-vl | Computational Methods for Systems and Synthetic Biology 2| o |VL
18-kp-2080-ue | Computational Methods for Systems and Synthetic Biology 1[o]U

18-kl-1010|Deterministische Signale und Systeme St K 120 5| f 7
18-k1-1010-vl | Deterministische Signale und Systeme 3| o |VL
18-kl-1010-ue | Deterministische Signale und Systeme 2|o|U

18-su-2020 | Echtzeitsysteme St M/S 39%/ 4| f 6
18-5u-2020-vl | Echtzeitsysteme 3| o |VL
18-5u-2020-ue | Echtzeitsysteme 1o U

18-bi-2070 | Elektrothermische Prozesstechnik St K 80 2| f 3

18-bi-2070-v1 |Elektrothermische Prozesstechnik 2| o |VL

18-st-2010|Energiemanagement & Optimierung St M/S 2950/ 4| f 6

18-5t-2010-vl | Energiemanagement & Optimierung 2| o |VL
18-5t-2010-ue | Energiemanagement & Optimierung 10| U
18-5t-2010-pr | Energiemanagement & Optimierung 1|o]|Pr

18-ad-2050|Evolutionére Systeme - Von der Biologie zur Technik St mP 30 2| f 3

18-ad-2050|Evolutionire Systeme - Von der Biologie zur Technik 2| o |VL

18-ad-2020|Fuzzy-Logik, Neuronale Netze und Evolutionére Algorithmen St K 90 3| f 4
18-ad-2020-vl|Fuzzy-Logik, Neuronale Netze und Evolutionire Algorithmen 2| o |VL
18-ad-2020-ue | Fuzzy-Logik, Neuronale Netze und Evolutionire Algorithmen 10| U

18-kp-1010|Information Theory I: Fundaments St K 120 4| f 6
18-kp-1010-vl|Information Theory I: Fundaments 3| o|VL
18-kp-1010-ue | Information Theory I: Fundaments 1[0 U

18-pe-2010|Information Theory II: Networks St K 120 4| f 6
18-pe-2010-vl|Information Theory II: Networks 3| o |VL
18-pe-2010-ue | Information Theory II: Networks 10| U

18-kp-2110|Data-driven Modeling - Machine Learning St M/S 39(2)/ 4| f 6

18-kp-2110|Data-driven Modeling - Machine Learning 2 VL

18-kp-2110|Data-driven Modeling - Machine Learning 10| U

18-kp-2110|Data-driven Modeling - Machine Learning 1|o]|Pr

18-ad-2100|Machine Learning und Deep Learning in der Automatisierungstechnik St M/S S04 2| f 3

90




18-ad-2100-vl|Machine Learning und Deep Learning in der Automatisierungstechnik 2| o |VL
18-ad-2060 | Praktikum Regelungstechnik II st | M/S 4| f 5 5
18-ad-2060-pr [ Praktikum Regelungstechnik IT 4 | o|Pr
18-ad-1020|Programmierung in der Automatisierungstechnik (C/C++) St K 90 2| f el 3
18-ad-1020-vl|Programmierung in der Automatisierungstechnik (C/C++) 1|o|VL
18-ad-1020-ue | Programmierung in der Automatisierungstechnik (C/C++) 10| U
18-sc-1020 | Projektseminar Elektromagnetisches CAD St | M/S 4 | f 8 8
18-sc-1020-pj | Projektseminar Elektromagnetisches CAD 4 | o] P
18-5u-2070 | Projektseminar Autonomes Fahren I St M 30 3| f 6 6
18-5u-2070-pj | Projektseminar Autonomes Fahren I 3|o|P
18-ad-2070|Projektseminar Robotik und Computational Intelligence St | M/S 4 | f 8 8
18-ad-2070-pj | Projektseminar Robotik und Computational Intelligence 4 | o] P
18-kb-2020 | Relativistische Elektrodynamik St M 30 4 | f 5 5
18-kb-2020-vl | Relativistische Elektrodynamik 2| o |VL
18-kb-2020-ue |Relativistische Elektrodynamik 2o | U
18-5¢-2040| Schnelle Randelementmethoden im Ingenieurwesen St M/S 2950/ 4 | f 5 5
18-sc-2040-vl | Schnelle Randelementmethoden im Ingenieurwesen 2| o |VL
18-s¢-2040-ue | Schnelle Randelementmethoden im Ingenieurwesen 2o | U
18-dg-2170 Sin.lulation von Str.ahldynamik und elektromagnetischen Feldern in st M 30 o | ¢ 3 3
Teilchenbeschleunigern
18-dg-2170-v1 Simulation von Str.ahldynamik und elektromagnetischen Feldern in 2o v
Teilchenbeschleunigern
18-pe-2080 [ Signalverarbeitung, Lernen und Optimierung in Graph-Netzwerken St M/K f% 4 | f 6 6
18-pe-2080-vl | Signalverarbeitung, Lernen und Optimierung in Graph-Netzwerken 3| o |VL
18-pe-2080-ue | Signalverarbeitung, Lernen und Optimierung in Graph-Netzwerken 1[0 U
18-5u-2010| Software-Engineering - Wartung und Qualitdtssicherung St K 90 4| f 6 6
18-su-2010-vl | Software-Engineering - Wartung und Qualitdtssicherung 3| o |VL
18-su-2010-ue | Software-Engineering - Wartung und Qualitétssicherung 1[o]U
18-ad-1010|Systemdynamik und Regelungstechnik II St K 180 5| f 7 7
18-ad-1010-vl | Systemdynamik und Regelungstechnik IT 3| o |VL
18-ad-1010-ue [ Systemdynamik und Regelungstechnik II 2o | U
18-ad-2010|Systemdynamik und Regelungstechnik III St K 180 3| f 4 4
18-ad-2010-vl|Systemdynamik und Regelungstechnik IIT 2| o|VL
18-ad-2010-ue | Systemdynamik und Regelungstechnik 11T 1[o]U
18-dg-2150| Technical Electrodynamics for iCE St K 180 4 | f 5 5
18-dg-2150-vl| Technical Electrodynamics for iCE 2| o |VL
18-dg-2150-ue | Technical Electrodynamics for iCE 2o | U
18-dg-2010|Methode der Finite Elemente St M 30 2| f el 3
18-dg-2010-vl|Methode der Finite Elemente 2| o|VL
18-dg-2020|Simulation elektromagnetischer Felder im Zeitbereich St M 30 2| f el 3
18-dg-2020-vl | Simulation elektromagnetischer Felder im Zeitbereich 2| o|VL
1.2.2.1.5. Informatik f 0-5
Fachpriifungen des Fachbereichs Informatik (0 - 5 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
20-00-0113 | Algorithmische Modellierung / Grundlagen des Operations Research 4| f 6 6
20-00-0113-iv|Algorithmische Modellierung / Grundlagen des Operations Research St M/S 4]0 |iV
20-00-0052 | Data Mining und Maschinelles Lernen 4| f 6 6
20-00-0052-iv|Data Mining und Maschinelles Lernen St M/S 4]0 |iV
20-00-1034|Deep Learning: Architectures & Methods 4| f 6 6
20-00-1034-iv|Deep Learning: Architectures & Methods St M/S 4o |iV
20-00-0040 | Graphische Datenverarbeitung I 4| f 6 6
20-00-0040-iv | Graphische Datenverarbeitung I St M/S 4o |iV
20-00-0041 | Graphische Datenverarbeitung IT 4| f 6 6
20-00-0041-iv|Graphische Datenverarbeitung I St M/S 4o |iV
20-00-0735|Grundlagen der Robotik 6| f 10 10
20-00-0735-iv|Grundlagen der Robotik St M/S 6| o|iv
20-00-0186 | Optimierung statischer und dynamischer Systeme 6| f 10 10
20-00-0186-iv|Optimierung statischer und dynamischer Systeme St M/S 6| o|iv
20-00-0667 | Optimierungsalgorithmen 4| f 6 6
20-00-0667-iv | Optimiert Igorithmen St M/S 4 | o]iv
20-00-1152|Parallele Programmierung 3| f 5] 5
20-00-1152-iv|Parallele Programmierung St SF 3|o|iv
20-00-1047 |Reinforcement Learning: Von Grundlagen zu den tiefen Ansitzen 4| f 6 6
20-00-1047-iv|Reinforcement Learning: Von Grundlagen zu den tiefen Ansitzen St M/S 4o |iV
20-00-0358 | Statistisches Maschinelles Lernen 4| f 6 6
20-00-0358-iv|Statistisches Maschinelles Lernen St M/S 4 | o]iv
1.2.2.1.6. Maschinenbau f 0-5
Fachpriifungen des Fachbereichs Maschinenbau (0 - 5 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
16-11-5060| Aerodynamics II St M 30 3 f 6 6
16-11-5060-v1 | Aerodynamics 1T 3| o |VL
16-19-5040| Angewandte Strukturoptimierung St M 30 3| f 4 4
16-19-5040-vl | Angewandte Strukturoptimierung 2| o |VL
16-19-5040-ue | Angewandte Strukturoptimierung 1[0 U
16-73-5030|Introduction to the Finite Element Method St M/S 39%/ 4| f 6 6
16-73-5030-vl | Introduction to the Finite Element Method 3| o |VL
16-73-5030-ue | Introduction to the Finite Element Method 1|0 U
16-21-5040| Gestaltung von Mensch-Maschine-Schnittstellen St K 90 4| f 6 6
16-21-5040-vl | Gestaltung von Mensch-Maschine-Schnittstellen 3|o|VL
16-21-5040-ue | Gestaltung von Mensch-Maschine-Schnittstellen 10| U
16-23-5050 | Fundamentals of Navigation I St M 20 3| f 4 4
16-23-5050-vl | Fundamentals of Navigation I 2| o |VL
16-23-5050-ue | Fundamentals of Navigation I 1[0 U
16-23-5060 | Fundamentals of Navigation II St M 20 3| f 4 4
16-23-5060-vl [Fundamentals of Navigation IT 2| o |VL
16-23-5060-ue |Fundamentals of Navigation IT 10| U
16-08-5131 | Lightweight Construction Materials St K 60 2| f 4 4
16-08-5131-vl |Lightweight Construction Materials 2| o |VL
16-14-5050|Methode der Finiten Elemente in der Warmeiibertragung St M 30 3| f 4 4
16-14-5050-vl | Methode der Finiten Elemente in der Warmeiibertragung 2| o |VL
16-14-5050-ue |Methode der Finiten Elemente in der Wirmeiibertragung 1[0 U




16-71-3024|Modeling of Turbulent Flows St M/K 29%/ 6| f 8
16-71-3024-vl|Modeling of Turbulent Flows 4 | o |VL
16-71-3024-ue | Modeling of Turbulent Flows 2o U
16-11-5091 |[Numerische Methoden der Aerodynamik St M 45 3| f 6
16-11-5091-vl|Numerische Methoden der Aerodynamik 3|o|VL
16-19-5020 |Numerische Str6 imulation St M 30 4 | f 6
16-19-5020-vl [Numerische Stromungssimulation 3| o |VL
16-19-5020-ue |Numerische Stro i ion 1|0 U
16-08-5060| Oberflichentechnik I st ws| |3 3| ¢ 6
16-08-5060| Oberfléchentechnik I 3| o |VL
16-25-5130|Space Flight Mechanics St K 90 4 | f 6
16-25-5130-vl| Space Flight Mechanics 3| o |VL
16-25-5130-ue | Space Flight Mechanics 1|o|U
16-08-5050 | Schadenskunde St M 45 2| f 4
16-08-5050| Schadenskunde 2| o |VL
16-71-3033 | Technische Verbrennung I St M/K 39%/ 5| f 8
16-71-3033-vl| Technische Verbrennung I 4 | o | VL
16-71-3033-ue | Technische Verbrennung I 1|o|U
16-07-5030 | Virtuelle Produktentwicklung A: CAD-Systeme und CAx-Prozessketten St K 90 2| f 4
16-07-5030-v1|Virtuelle Produktentwicklung A: CAD-Systeme und CAx-Prozessketten 2| o |VL
16-07-5040 | Virtuelle Proc wicklung B - Proc St K 90 2| f 4
16-07-5040-vl | Virtuelle Produktentwicklung B - Produktdatenmanagement 2| o|VL
16-07-5050 | Virtuelle Produktentwicklung C St K 90 2| f 4
16-07-5050-vl | Virtuelle Produktentwicklung C 2| o |VL
16-19-5100| Weiterfiihrende Methoden der Strémungssimulation St M 25 2| f 4
16-19-5100-vl | Weiterfiihrende Methoden der Stromungssimulation 2| o|VL
16-08-5040 | Werkstofftechnologie und -anwendung St M/K 4650/ 3| f 6
16-08-5040-vl | Werkstofftechnologie und -anwendung 3| o |VL
16-26-5020| Zuverlassigkeit im Maschinenbau St K 120 2| f 4
16-26-5020-vl | Zuverlassigkeit im Maschinenbau 2| o |VL
1.2.2.2. Pflicht- und Wahlpflichtbereich h Bau- und Umweltis i i 1 o 27-29
1.2.2.2.1. Pflichtbereich o 6
13-01-MO003 |Interdisziplindres Projekt Bau und Umwelt: St | bnb | M 15 4 | o 6
13-01-0005-se | Interdisziplinéres Projekt IPBU - Projekt-Kick-Off 2| o |Se
13-01-0006-ov | Interdisziplinéres Projekt IPBU - Auftaktveranstaltung 1] o |Ov
13-01-0014-se | Interdisziplinéres Projekt IPBU - Einfithrung in die Projektarbeit 1] o]|Se
1.2.2.2.2. Wahlpflichtbereich o 21-23
[Fachpriifungen des Fachbereichs Bau- und Umweltingenieurwissenschaften (21 - 23 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
1.2.3.A d h Computational Rob f 54 -58
1.2.3.1. Methodischer, eingeschréink d iibergreifender Bereich o 27-29
Es kénnen Module mit 27 - 29 CP aus allen Bereichen von 1.2.3.1. gewdhlt werden
1.2.3.1.1. Mathematik | | f |><| | 0-29 |
Fachpriifungen und Studienleistungen des Fachbereichs Mathematik (Numerik, Optimierung, Statistik) (0 - 29 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
1.2.3.1.2. Mechanik | | f | | | 0-29 |
Fachpriifungen und Studienlei: des Studienbereichs hanik (0 - 29 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
16-73-5030 | Introduction to the Finite Element Method St M/S 39(2)/ 4| f 6
16-73-5030-vl | Introduction to the Finite Element Method 3| o |VL
16-73-5030-ue | Introduction to the Finite Element Method 1|00
13-E1-M001 |Finite-Element-Methoden I St M 30 L 4 £ 6
bnb | HU 0
13-E1-0003-vl | Finite-Element-Methoden I 2| o |VL
13-E1-0004-ue | Finite-Element-Methoden I 2o U
13-E1-MO002 | Finite-Element-Methoden IT St M 30 1 4 £ 6
bnb | H 0
13-E1-0005-vl | Finite-Element-Methoden 11 2| o |VL
13-E1-0006-ue | Finite-Element-Methoden I 2o U
13-E1-M018 |Finite Elements III: Stabilized Methods for Computational Fluid Dynamics St 5 1: 15 2':; 4 i 6
t 3
13-E1-0018-vu |Finite Elements III: Stabilized Methods for Computational Fluid Dynamics 4 | o |VU
13-E1-M006 | FE-Umsetzung von nichtlinearem Materialverhalten mit ABAQUS St M/S 2 f 6
13-E1-0002-vl | FE-Umsetzung von nichtlinearem Materialverhalten mit ABAQUS 2| o |VL
13-E2-M002 | Continuum Mechanics I St M 30 4| f 6
13-E2-0004-vl | Continuum Mechanics I 3|o |VL
13-E2-0005-ue [ Continuum Mechanics I 1[o]U
13-E2-M003 | Continuum Mechanics IT (Material Theory) St M 30 4 | f 6
13-E2-0006-v1| Continuum Mechanics II (Material Theory) 3o |VL
13-E2-0007-ue | Continuum Mechanics IT (Material Theory) 1|o]|U
13-E2-M001 | Theory of Plasticity (Mechanics) St M 30 4 f 6
13-E2-0010-vl| Theory of Plasticity (Mechanics) 3|o |VL
13-E2-0011-ue | Theory of Plasticity (Mechanics) 10| U
13-E1-M019 | Computational Plasticity S5 M 15105 il 6
St H 0,5 VU
13-E1-0019-vu | Computational Plasticity 4 | o |VU
13-E2-M006 | Seminar Kontii hanik St SF 20 2| f 3
13-E2-0003-se | Seminar Kontinuumsmechanik 2 Se
13-E2-M004| Tensorrechnung fiir Ingenieur*innen St M/K 39%/ 4| f 6
13-E2-0008-vl| Tensorrechnung fiir Ingenieur*innen 3|o|VL
13-E2-0009-ue | Tensorrechnung fiir Ingenieur*innen 1[0 U
16-25-5110|Forschungsseminar Angewandte Dynamik St SF 2| f 4
16-25-5110-fs | Forschungsseminar Angewandte Dynamik 2| o|FS
16-98-4094 |Maschinendynamik St K 150 4| f 6
16-98-4094-vl | Maschinendynamik 3|o|VL
16-98-4094-hii [Maschinendynamik 1| o |HU




120/

16-25-5160 | Nichtlineare Dynamik St S/M 30 4| f 6
16-25-5160-vl | Nichtlineare Dynamik 3|0 |VL
16-25-5160-ue [Nichtlineare Dynamik 1|ofU
16-25-5130|Space Flight Mechanics St K 90 4 | f 6
16-25-5130-vl| Space Flight Mechanics 3| o |VL
16-25-5130-ue | Space Flight Mechanics 1|o0]|U
16-64-5110| Advanced Fluid Mechanics I St M 30 4| f 6
16-64-5110-vl| Advanced Fluid Mechanics I 3o |VL
16-64-5110-ue |Advanced Fluid Mechanics I 1|0 U
16-64-5120|Fortgeschrittene Stromungsmechanik I St M 30 4 | f 6
16-64-5120-vl|Fortgeschrittene Stromungsmechanik II 3| o |VL
16-64-5120-ue | Fortgeschrittene Stromungsmechanik 11 1|o]|U
16-64-5130|Introduction to Turbulence St M 30 4| f 6
16-64-5130-vl|Introduction to Turbulence 3 |o|VL
16-64-5130-ue | Introduction to Turbulence 1|0 U
16-64-3264|High-Accuracy Methods for Computational Fluid Dynamics St M 30 4 | f 6
16-64-3264-v1 |High-Accuracy Methods for Computational Fluid Dynamics 3| o |VL
16-64-3264-ue |High-Accuracy Methods for Computational Fluid Dynamics 1|o0o]|U
16-64-5220 | Mehrphasenstrémungen St M 30 4| f 6
16-64-5220-vl | Mehrphasenstromungen 3o |VL
16-64-5220-ue | Mehrphasenstromungen 1|o0]|U
16-64-5230 Mathematische Methoden in der Stromungsmechanik: Exakte und Symmetrie- st M 30 4 ¢ 6
Methoden
16-64-5230-v1 Mathematische Methoden in der Stromungsmechanik: Exakte und Symmetrie- 3o |vL
Methoden
16-64-5230-ue x:t}l:z?ee:mche Methoden in der Strémungsmechanik: Exakte und Symmetrie- 1lolu
16-64-3254|Mathematische Methoden in der Str6 hanik: Stérungsrechnung St M 30 4 | f 6
16-64-3254-vl | Mathematische Methoden in der Stromungsmechanik: Stérungsrechnung 3| o |VL
16-64-3254-ue |Mathematische Methoden in der Stromungsmechanik: Stérungsrechnung 1|o0]|U
16-64-617b|Seminar Stro hanik, Konti hanik und geophysikalische Mechanik st [ M/S 30 2| f 3
16-64-5170-se [ Seminar Stro ‘hanik, Kontinuun hanik und geoph; Mechanik 2| o|se
1.2.3.1.3. Bau- und Umweltingenieurwissenschaften f 0-29
Fachpriifungen und Studienleistungen des Fachbereichs Bau- und Umweltingenieurwissenschaften (0 - 29 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
13-F0-MO006 | Ingenieurgerechte Modellierung und Visualisierung St K 0 e e 6
bnb | SF
13-F0-0015-vl | Ingenieurgerechte Modellierung und Visualisierung 2 VL
13-F0-0016-ue |Ingenieurgerechte Modellierung und Visualisierung - Ubung 2 U
13-FO-M011 |Hochlei: 1i ion im ieurwesen o P 450/9 a4 f 6
bnb | HU
13-F0-0007-vl |Hochleistungssimulation im i esen 2| o |VL
13-F0-0008-ue |Hochleistur ilation im ieurwesen 2|o|U
5,
13-F0-M003 | Engineering Informatics I St P ! 0/ ’ “ F 6
bnb | M/S
13-F0-0009-vl | Engineering Informatics I 2| o |VL
13-F0-0010-ue | Engineering Informatics I 2o | U
13-FO-M004|Engineering Informatics IT 5 v 450/9 | f 6
bnb | M/S
13-F0-0012-vl|Engineering Informatics II 2| o|VL
13-F0-0011-ue |Engineering Informatics IT 2|o|U
13-FO-M005 |Managementverfahren im Bau- und Umweltwesen S5 K 20 # F 6
bnb | SF
13-F0-0013-vl erfahren im Bau- und Umweltwesen 2| o |VL
13-F0-0014-ue |Managementverfahren im Bau- und Umweltwesen 2|o|U
13-M2-M003 [ Structural Analysis 11T S5 K 20 4 g 6
bnb | SF
13-M2-0005-vl | Structural Analysis IIT 2| o|VL
13-M2-0006-ue | Structural Analysis 11T 2|o|U
13-M2-M004 |Structural Analysis IV S5 K 20 6 g 6
bnb | SF
13-M2-0007-vl|Structural Analysis IV 4| o | VL
13-M2-0016-ue | Structural Analysis IV 2|o|U
13-F0-M012|Umweltinformationssysteme St K % 4 g 6
bnb | SF
13-F0-0018-vl|Umweltinformationssysteme 2| o|VL
13-F0-0019-ue |Umweltinformationssysteme 2|o|U
1.2.3.1.4. Elekt hnik und Informati hnik f 0-29
Fachpriifungen und Studienleistungen des Fachbereichs ETIT (0 - 29 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
18.2d-2090 Bildveraljb.eitung fiir Ingenieure - Grundlagen der bildgestiitzten Mess- und st M/K % o ¢ 3
Automatisierungstechnik
18-2d-2090-v1 Bildveratb.eitung fiir Ingenieure - Grundlagen der bildgestiitzten Mess- und 2| o |vL
Automatisierungstechnik
18-su-1030|C/C+ + Programmierpraktikum St | M/S 90 2| f 3
18-5u-1030-pr|C/C++ Programmierpraktikum 2 Pr
18-kp-2080| Computational Methods for Systems and Synthetic Biology St M/S 39%/ 3| f 4
18-kp-2080-vl | Computational Methods for Systems and Synthetic Biology 2| o |VL
18-kp-2080-ue | Computational Methods for Systems and Synthetic Biology 1|o]|U
18-kl-1010|Deterministische Signale und Systeme St K 120 5| f 7
18-k1-1010-vl | Deterministische Signale und Systeme 3| o |VL
18-kl-1010-ue | Deterministische Signale und Systeme 2|0 | U
18-su-2020 | Echtzeitsysteme St M/S 39(2)/ 4| f 6
18-5u-2020-vl | Echtzeitsysteme 3|o|VL
18-su-2020-ue | Echtzeitsysteme 10| U
18-bi-2070 | Elektrothermische Prozesstechnik St K 80 2| f 8l
18-bi-2070-v1 | Elektrothermische Prozesstechnik 2 | o |VL




18-5t-2010 | Energiemanagement & Optimierung St M/S 2950/ 1 4| f 6 6
18-5t-2010-vl | Energiemanagement & Optimierung 2| o |VL
18-5t-2010-ue | Energiemanagement & Optimierung 10| U
18-5t-2010-pr |Energiemanagement & Optimierung 1| o]|Pr
18-ad-2050 | Evolutionire Systeme - Von der Biologie zur Technik St mP 30 1 2| f el 3
18-ad-2050|Evolutionére Systeme - Von der Biologie zur Technik 2| o |VL
18-ad-2020|Fuzzy-Logik, Neuronale Netze und Evolutionére Algorithmen St K 90 1 3| f 4 &
18-ad-2020-vl |Fuzzy-Logik, Neuronale Netze und Evolutiondre Algorithmen 2| o |VL
18-ad-2020-ue | Fuzzy-Logik, Neuronale Netze und Evolutionére Algorithmen 1|o0]|U
18-kp-1010|Information Theory I: Fundaments St K 120 1 4 | f 6 6
18-kp-1010-vl | Information Theory I: Fundaments 3| o |VL
18-kp-1010-ue |Information Theory I: Fundaments 1|o]|U
18-pe-2010|Information Theory II: Networks St K 120 1 4| f 6 6
18-pe-2010-vl | Information Theory II: Networks 3| o |VL
18-pe-2010-ue | Information Theory II: Networks 1|o0]|U
18-kp-2110|Data-driven Modeling - Machine Learning St M/S 39(:)/ 1 4| f 6 6
18-kp-2110|Data-driven Modeling - Machine Learning 2| o |VL
18-kp-2110|Data-driven Modeling - Machine Learning 1|o0]|U
18-kp-2110|Data-driven Modeling - Machine Learning 1 Pr
18-ad-2100|Machine Learning und Deep Learning in der Automatisierungstechnik St M/S 39%/ 1 2| f 3 3
18-ad-2100-vl|Machine Learning und Deep Learning in der Automatisierungstechnik 2| o |VL
18-ad-2060 | Praktikum Regel ‘hnik IT St | M/S 1 4 | f 5 5
18-ad-2060-pr | Praktikum Regelungstechnik I 4 | o|Pr
18-ad-1020|Programmierung in der Automatisierungstechnik (C/C++) St K 90 1 2| f 3 3
18-ad-1020-vl | Programmierung in der Automatisierungstechnik (C/C++) 1|o]|VL
18-ad-1020-ue |Programmierung in der Automatisierungstechnik (C/C++) 10| U
18-sc-1020 | Projektseminar Elektromagnetisches CAD St | M/S 1 4| f 8 8
18-s¢-1020-pj | Projektseminar Elektromagnetisches CAD 40| P
18-5u-2070 [ Projektseminar Autonomes Fahren I St M 30 1 3| f 6 6
18-s5u-2070-pj | Projektseminar Autonomes Fahren I 3|o|PF
18-ad-2070 | Projektseminar Robotik und Computational Intelligence St | M/S 1 4| f 8 8
18-ad-2070-pj | Projektseminar Robotik und Computational Intelligence 40| P
18-kb-2020|Relativistische Elektrodynamik St M 30 1 4| f 5] 3
18-kb-2020-v1|Relativistische Elektrodynamik 2| o |VL
18-kb-2020-ue |Relativistische Elektrodynamik 2|o|U
18-5¢-2040| Schnelle Randelementmethoden im Ingenieurwesen St M/s 2950/ 1 4| f 5] 5
18-s¢-2040-vl[Schnelle Randelementmethoden im Ingenieurwesen 2 VL
18-sc-2040-ue | Schnelle Randelementmethoden im Ingenieurwesen 2|o|U
18-dg-2170 -?:E:ﬁ:‘;: Swi;rlxei:';l:iynamik und elektromagnetischen Feldern in st M 30 1 o ¢ 3 3
18-dg-2170v1 ’?‘:—12}111:%2s\:}):ei:iagl';liynamlk und elektromagnetischen Feldern in 2| o |vL
18-pe-2080| Signalverarbeitung, Lernen und Optimierung in Graph-Netzwerken St M/K f% 1 4| f 6 6
18-pe-2080-vl | Signalverarbeitung, Lernen und Optimierung in Graph-Netzwerken 3| o |VL
18-pe-2080-ue [ Signalverarbeitung, Lernen und Optimierung in Graph-Netzwerken 1[o]U
18-5u-2010| Software-Engineering - Wartung und Qualitéitssicherung St K 90 1 4 | f 6 6
18-5u-2010-vl | Software-Engineering - Wartung und Qualitétssicherung 3| o |VL
18-su-2010-ue | Software-Engineering - Wartung und Qualitétssicherung 1o U
18-ad-1010|Systemdynamik und Regelungstechnik IT St K 180 1 5| f 7 7
18-ad-1010-vl|Systemdynamik und Regelungstechnik I 3| o |VL
18-ad-1010-ue | Systemdynamik und Regelungstechnik IT 2|o|U
18-ad-2010|Systemdynamik und Regelungstechnik IIT St K 180 1 3| f 4 4
18-ad-2010-vl | Systemdynamik und Regelungstechnik III 2| o |VL
18-ad-2010-ue | Systemdynamik und Regelungstechnik IIT 1o U
18-dg-2150| Technical Electrodynamics for iCE St K 180 1 4| f 5 5
18-dg-2150-vl| Technical Electrodynamics for iCE 2| o|VL
18-dg-2150-ue | Technical Electrodynamics for iCE 2|o|U
18-dg-2010|Methode der Finite Elemente St M 30 1 2| f 3 3
18-dg-2010-vl|Methode der Finite Elemente 2| o |VL
18-dg-2020| Simulation elektromagnetischer Felder im Zeitbereich St M 30 1 2| f 3 3
18-dg-2020-vl|Simulation elektromagnetischer Felder im Zeitbereich 2| o |VL
1.2 5. Informatik f 0-29
Fachpriifungen des Fachbereichs Informatik (0 - 29 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
20-00-0113 | Algorithmische Modellierung / Grundlagen des Operations Research 1 4| f 6 6
20-00-0113-iv| Algorithmische Modellierung / Grundlagen des Operations Research St M/S 4o |iv
20-00-0052|Data Mining und Maschinelles Lernen 1 4| f 6 6
20-00-0052-iv|Data Mining und Maschinelles Lernen St M/S 4 o |iv
20-00-1034|Deep Learning: Architectures & Methods 1 4| f 6 6
20-00-1034-iv|Deep Learning: Architectures & Methods St M/S 4| o|iv
20-00-0040| Graphische Datenverarbeitung I 1 4| f 6 6
20-00-0040-iv | Graphische Datenverarbeitung I St M/S 4 o |iv
20-00-0041 | Graphische Datenverarbeitung IT 1 4| f 6 6
20-00-0041-iv|Graphische Datenverarbeitung I St M/S 4 o |iv
20-00-0735|Grundlagen der Robotik 1 6| f 10 10
20-00-0735-iv|Grundlagen der Robotik St M/S 6| o |iV
20-00-0186 | Optimierung statischer und dynamischer Systeme 1 6| f 10 10
20-00-0186-iv|Optimierung statischer und dynamischer Systeme St M/S 6| o |iV
20-00-0667 | Optimier Igorithmen 1 4| f 6 6
20-00-0667-iv| Optimierungsalgorithmen St M/S 4| o|iv
20-00-1152|Parallele Programmierung 1 3| f 5 5
20-00-1152-iv|Parallele Programmierung St SF 3o |iV
20-00-1047 | Reinforcement Learning: Von Grundlagen zu den tiefen Ansétzen 1 4| f 6 6
20-00-1047-iv|Reinforcement Learning: Von Grundlagen zu den tiefen Ansitzen St M/S 4 o |iv
20-00-0358 | Statistisches Maschinelles Lernen 1 4| f 6 6
20-00-0358-iv| Statistisches Maschinelles Lernen St M/S 4| o]iv
1.2 6. Maschinenbau f 0-29
[Fachpriifungen des Fachbereichs Maschinenbau (0 - 29 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
16-11-5060] Aerodynamics IT st [m] [0 > 1 [3[fDX] [ s 6

16-11-5060-v | Aerodynamics II




16-19-5040| Angewandte Strukturoptimierung St M 30 3| f 4
16-19-5040-vl | Angewandte Strukturoptimierung 2| o |VL
16-19-5040-ue | Angewandte Strukturoptimierung 1|o0]|U
16-73-5030| Introduction to the Finite Element Method St M/S 39%/ 4| f 6
16-73-5030-vl | Introduction to the Finite Element Method 3| o |VL
16-73-5030-ue | Introduction to the Finite Element Method 1|0 U
16-21-5040| Gestaltung von Mensch-Maschine-Schnittstellen St K 90 4| f 6
16-21-5040-v1 | Gestaltung von Mensch-Maschine-Schnittstellen 3|o|VL
16-21-5040-ue | Gestaltung von Mensch-Maschine-Schnittstellen 1|o0]|U
16-23-5050 | Fundamentals of Navigation I St M 20 3| f 4
16-23-5050-vl [ Fundamentals of Navigation I 2| o |VL
16-23-5050-ue |Fundamentals of Navigation I 1|o]|U
16-23-5060 | Fundamentals of Navigation IT St M 20 3| f 4
16-23-5060-vl |Fundamentals of Navigation II 2| o |VL
16-23-5060-ue | Fundamentals of Navigation I 1|o0]|U
16-08-5131 |Lightweight Construction Materials St K 60 2| f 4
16-08-5131-vl | Lightweight Construction Materials 2| o |VL
16-14-5050 | Methode der Finiten Elemente in der Warmetibertragung St M 30 3| f 4
16-14-5050-vl | Methode der Finiten Elemente in der Warmeiibertragung 2| o |VL
16-14-5050-ue | Methode der Finiten Elemente in der Warmeiibertragung 1|o]|U
16-71-3024 |Modeling of Turbulent Flows St M/K 2900/ 6| f 8
16-71-3024-vl|Modeling of Turbulent Flows 4 | o | VL
16-71-3024-ue |Modeling of Turbulent Flows 2o | U
16-11-5091 |[Numerische Methoden der Aerodynamik St M 45 3| f 6
16-11-5091-vl|Numerische Methoden der Aerodynamik 3o |VL
16-19-5020 | Numerische Strémungssimulation St M 30 4| f 6
16-19-5020-vl [Numerische Strémungssimulation 3| o |VL
16-19-5020-ue |Numerische Stromungssimulation 1[o]U
16-08-5060| Oberfléchentechnik I St M/S 3405/ 3| f 6
16-08-5060 | Oberflachentechnik I 3o |VL
16-25-5130| Space Flight Mechanics St K 90 4| f 6
16-25-5130-vl|Space Flight Mechanics 3| o |VL
16-25-5130-ue | Space Flight Mechanics 1[o]U
16-08-5050 | Schadenskunde St M 45 2| f 4
16-08-5050 | Schadenskunde 2 | o |VL
16-71-3033 | Technische Verbrennung I St M/K :Z%/ 5| f 8
16-71-3033-vl| Technische Verbrennung I 4| o | VL
16-71-3033-ue | Technische Verbrennung I 1[0 U
16-07-5030| Virtuelle Produktentwicklung A: CAD-Systeme und CAx-Prozessketten St K 90 2| f 4
16-07-5030-vl | Virtuelle Produktentwicklung A: CAD-Systeme und CAx-Prozessketten 2| o |VL
16-07-5040 | Virtuelle Produktentwicklung B - Proc St K 90 2| f 4
16-07-5040-v1 | Virtuelle Produktentwicklung B - Produktdatenmanagement 2| o |VL
16-07-5050|Virtuelle Produktentwicklung C St K 90 2| f 4
16-07-5050-v1 | Virtuelle Produktentwicklung C 2| o |VL
16-19-5100| Weiterfithrende Methoden der Str6 i ion St M 25 2 f 4
16-19-5100-vl | Weiterfiihrende Methoden der Stromungssimulation 2| o |VL
16-08-5040 | Werkstofftechnologie und -anwendung St M/K 4650/ 3| f 6
16-08-5040-vl | Werkstofftechnologie und -anwendung 3| o |VL
16-26-5020 | Zuverlissigkeit im Maschinenbau St K 120 2| f 4
16-26-5020-vl | Zuverlassigkeit im Maschinenbau 2| o|VL
1.2.3.2. Pflicht- und Wahlpflichtbereich d fach C ional Robotics o 27-29
1.2.3.2.1. Pflichtbereich o 6-9
dienlei: der Fachbereiche Informatik und ETIT (Projekt, Projektseminar, Praktikum und Seminar oder Projektpraktikum) (6 - 9 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
1.2.3.2.2. Wahlpflichtbereich | | o | | | 18-23 |
[Fachpriifungen der Fachbereiche Informatik und ETIT (18 - 23 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
1.2.4. d h Elektrotechnik und Informati hnil £ 54 -58
1.2.4.1. hodischer, ei ] d ii ifender Bereich o 27-29
Es konnen Module mit 27 - 29 CP aus allen Bereichen von 1.2.4.1. gewdhlt werden
1.2.4.1.1. Mathematik | | f |><| | 0-29 |
Fachpriifungen und Studienleistungen des Fachbereichs Mathematik (Numerik, Optimierung, Statistik) (0 - 29 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
1.2.4.1.2. Mechanik | | f | | | 0-29 |
Fachpriifungen und Studienlei: des Studienbereichs Mechanik (0 - 29 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
16-73-5030|Introduction to the Finite Element Method St M/S 39%/ 4| f 6
16-73-5030-vl | Introduction to the Finite Element Method 3| o |VL
16-73-5030-ue | Introduction to the Finite Element Method 1|o0]|U
M 1 f
13-E1-M001 |Finite-Element-Methoden I St — 30 4 6
bnb | HU 0
13-E1-0003-vl | Finite-Element-Methoden I 2| o |VL
13-E1-0004-ue |Finite-Element-Methoden I 2|0 |0
M 1 f
13-E1-M002 Finite-Element-Methoden II St 50 4 6
bnb | H 0
13-E1-0005-v1 | Finite-Element-Methoden 1T 2| o |VL
13-E1-0006-ue [Finite-Element-Methoden II 2|0 |0
M 1 f
13-E1-M018 [Finite Elements III: Stabilized Methods for Computational Fluid Dynamics St = = > g’:; & 6
t 3
13-E1-0018-vu |Finite Elements III: Stabilized Methods for Computational Fluid Dynamics 4| o |VU
13-E1-M006 | FE-Umsetzung von nichtlinearem Materialverhalten mit ABAQUS St M/S 2| f 6
13-E1-0002-vl|FE-Umsetzung von nichtlinearem Materialverhalten mit ABAQUS 2| o |VL
13-E2-M002 | Continuum Mechanics I St M 30 4| f 6
13-E2-0004-vl | Continuum Mechanics I 3| o |VL
13-E2-0005-ue | Continuum Mechanics I 1|o]|U
13-E2-M003 | Continuum Mechanics I (Material Theory) St M 30 4 f 6
13-E2-0006-vl | Continuum Mechanics IT (Material Theory) 3|o|VL




13-E2-0007-ue | Continuum Mechanics IT (Material Theory) 1[0 U
13-E2-M001 | Theory of Plasticity (Mechanics) St M 30 4 f 6
13-E2-0010-vl| Theory of Plasticity (Mechanics) 3o |VL
13-E2-0011-ue | Theory of Plasticity (Mechanics) 1 o| U
13-E1-M019 | Computational Plasticity St M LSEHO> 2LE 6
St H 0,5 VU
13-E1-0019-vu|Computational Plasticity 4| o |VU
13-E2-M006 | Seminar Kontinuumsmechanik St SF 20 2| f 3
13-E2-0003-se | Seminar Kontinuumsmechanik 2 Se
13-E2-M004 | Tensorrechnung fiir Ingenieur*innen St M/K 39%/ 4| f 6
13-E2-0008-vl| Tensorrechnung fiir Ingenieur*innen 3| o |VL
13-E2-0009-ue | Tensorrechnung fiir Ingenieur*innen 1|o]|U
16-25-5110|Forschungsseminar Angewandte Dynamik St SF 2| f 4
16-25-5110-fs | Forschungsseminar Angewandte Dynamik 2| o |FS
16-98-4094 | Maschinendynamik St K 150 4| f 6
16-98-4094-vl | Maschinendynamik 3o |VL
16-98-4094-hii | Maschinendynamik 1| o |HO
16-25-5160|Nichtlineare Dynamik St S/M 1?2,8/ 4 f 6
16-25-5160-vl | Nichtlineare Dynamik 3o |VL
16-25-5160-ue | Nichtlineare Dynamik 1|o0]|U
16-25-5130|Space Flight Mechanics St K 90 4 | f 6
16-25-5130-vl| Space Flight Mechanics 3| o |VL
16-25-5130-ue | Space Flight Mechanics 1|o0o]|U
16-64-5110| Advanced Fluid Mechanics I St M 30 4| f 6
16-64-5110-vl| Advanced Fluid Mechanics I 3o |VL
16-64-5110-ue|Advanced Fluid Mechanics I 1|o0]|U
16-64-5120|Fortgeschrittene Stromungsmechanik I St M 30 4 | f 6
16-64-5120-vl |Fortgeschrittene Stromungsmechanik II 3| o |VL
16-64-5120-ue |Fortgeschrittene Stromungsmechanik IT 1|o]|U
16-64-5130|Introduction to Turbulence St M 30 4| f 6
16-64-5130-vl | Introduction to Turbulence 3|o|VL
16-64-5130-ue | Introduction to Turbulence 1|o0]|U
16-64-3264|High-Accuracy Methods for Computational Fluid Dynamics St M 30 4 | f 6
16-64-3264-v1|High-Accuracy Methods for Computational Fluid Dynamics 3| o |VL
16-64-3264-ue |High-Accuracy Methods for Computational Fluid Dynamics 1|o]|U
16-64-5220 | Mehrphasenstrémungen St M 30 4| f 6
16-64-5220-vl |[Mehrphasenstrémungen 3| o |VL
16-64-5220-ue | Mehrphasenstromungen 1[0 U
16.64-5230 m:::z:;:;nsche Methoden in der Stromungsmechanik: Exakte und Symmetrie: st M 30 4| ¢ 6
16-64-5230-v1 x:t}l:z]:ez:lsche Methoden in der Strémungsmechanik: Exakte und Symmetrie- 3o v
16-64-5230-ue x:t}l:z]:ez:lsche Methoden in der Strémungsmechanik: Exakte und Symmetrie- 1olu
16-64-3254|Mathematische Methoden in der Str6 hanik: Stérungsrechnung St M 30 4 | f 6
16-64-3254-vl | Mathematische Methoden in der Stromungsmechanik: Stérungsrechnung 3| o |VL
16-64-3254-ue |Mathematische Methoden in der Stromungsmechanik: Stérungsrechnung 1|o0]|U
16-64-617b|Seminar Stro hanik, Konti hanik und geophysikalische Mechanik st | M/S 30 2| f 3
16-64-5170-se [ Seminar Stro 1 Kontinuun ik und geoph; Mechanik 2| o|se
1.2.4.1.3. Bau- und Umweltingenieurwissenschaften f 0-29
Fachpriifungen und Studienleistungen des Fachbereichs Bau- und Umweltingenieurwissenschaften (0 - 29 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
13-F0-MO006 | Ingenieurgerechte Modellierung und Visualisierung St K 0 E “le| e 6
bnb | SF 0
13-F0-0015-vl | Ingenieurgerechte Modellierung und Visualisierung 2 VL
13-F0-0016-ue | Ingenieurgerechte Modellierung und Visualisierung - Ubung 2 U
13-FO-MO011 [Hochleist ion im wesen St M/K 450/9 1 4| f @
bnb | HU 0
13-F0-0007-vl |Hochleistungssimulation im Ingenieurwesen 2| o|VL
13-F0-0008-ue [Hochleistur ulation im wesen 2|0 |0
13-F0-M003 | Engineering Informatics I St P 4’50/9 L “ f 6
bnb | M/S 0
13-F0-0009-vl | Engineering Informatics I 2| o |VL
13-F0-0010-ue | Engineering Informatics I 2o U
13-FO-M004|Engineering Informatics IT 5 v 450/9 d | f 6
bnb | M/S 0
13-F0-0012-vl|Engineering Informatics II 2| o|VL
13-F0-0011-ue|Engineering Informatics IT 2|o|U
13-FO-M005 |Managementverfahren im Bau- und Umweltwesen S5 K 20 L # F 6
bnb | SF 0
13-F0-0013-vl erfahren im Bau- und Umweltwesen 2| o |VL
13-F0-0014-ue | Managementverfahren im Bau- und Umweltwesen 2|o|U
13-M2-M003 [Structural Analysis 111 St = L 4| f 6
bnb | SF 0
13-M2-0005-vl | Structural Analysis I 2| o |VL
13-M2-0006-ue [ Structural Analysis IIT 2o | U
13-M2-M004 |Structural Analysis IV St LS 20 1 6 g 6
bnb | SF 0
13-M2-0007-vl | Structural Analysis IV 4| o | VL
13-M2-0016-ue | Structural Analysis IV 2o | U
13-F0-M012 [Umweltinformationssysteme St LS 25 1 “ & 6
bnb | SF 0
13-F0-0018-vl|Umweltinformationssysteme 2| o |VL
13-F0-0019-ue |Umweltinformationssysteme 2o | U
1.2.4.1.4. Elekt hnik und Infor i hnil f 0-29
Fachpriifungen und Studienleistungen des Fachbereichs ETIT (0 - 29 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
18.2d-2090 Bildveraljb.eitung fiir Ingenieure - Grundlagen der bildgestiitzten Mess- und st M/K %0 o | ¢ 3
Automatisierungstechnik
18-2d-2090-1 Bildverarbeitung fiir Ingenieure - Grundlagen der bildgestiitzten Mess- und 2o v

Automatisierungstechnik




18-su-1030|C/C++ Programmierpraktikum St | M/S 90 2| f Bl e
18-5u-1030-pr|C/C+ + Programmierpraktikum 2| o |Pr
18-kp-2080| Computational Methods for Systems and Synthetic Biology St M/S 39%/ 3| f 4 4
18-kp-2080-vl | Computational Methods for Systems and Synthetic Biology 2| o |VL
18-kp-2080-ue | Computational Methods for Systems and Synthetic Biology 10| U
18-kl-1010|Deterministische Signale und Systeme St K 120 5| f 7 7
18-kl-1010-vl | Deterministische Signale und Systeme 3| o |VL
18-kl-1010-ue | Deterministische Signale und Systeme 2o | U
18-5u-2020 | Echtzeitsysteme St M/S 39%/ 4 | f 6 6
18-5u-2020-v1 | Echtzeitsysteme 3| o |VL
18-su-2020-ue | Echtzeitsysteme 1|o]|U
18-bi-2070 | Elektrothermische Prozesstechnik St K 80 2| f 3 3
18-bi-2070-vl [Elektrothermische Prozesstechnik 2| o|VL
18-st-2010|Energiemanagement & Optimierung St M/S 2950/ 4 | f 6 6
18-5t-2010-vl | Energiemanagement & Optimierung 2| o |VL
18-st-2010-ue | Energiemanagement & Optimierung 1|o]|U
18-5t-2010-pr |Energiemanagement & Optimierung 1| o]|Pr
18-ad-2050|Evolutionére Systeme - Von der Biologie zur Technik St mP 30 2| f 3 3
18-ad-2050|Evolutionére Systeme - Von der Biologie zur Technik 2| o |VL
18-ad-2020|Fuzzy-Logik, Neuronale Netze und Evolutionire Algorithmen St K 90 3| f 4 4
18-ad-2020-vl|Fuzzy-Logik, Neuronale Netze und Evolutionire Algorithmen 2| o |VL
18-ad-2020-ue | Fuzzy-Logik, Neuronale Netze und Evolutionére Algorithmen 1|o|U
18-kp-1010|Information Theory I: Fundaments St K 120 4| f 6 6
18-kp-1010-vl|Information Theory I: Fundaments 3o |VL
18-kp-1010-ue | Information Theory I: Fundaments 1|o]|U
18-pe-2010|Information Theory II: Networks St K 120 4 | f 6 6
18-pe-2010-vl|Information Theory II: Networks 3| o |VL
18-pe-2010-ue | Information Theory II: Networks 1|o0]|U
18-kp-2110|Data-driven Modeling - Machine Learning St M/S 39%/ 4| f 6 6
18-kp-2110|Data-driven Modeling - Machine Learning 2| o |VL
18-kp-2110|Data-driven Modeling - Machine Learning 1|o]|U
18-kp-2110|Data-driven Modeling - Machine Learning 1 Pr
18-ad-2100|Machine Learning und Deep Learning in der Automatisierungstechnik St M/S :Z%/ 2| f ] 3
18-ad-2100-vl|Machine Learning und Deep Learning in der Automatisierungstechnik 2| o|VL
18-ad-2060 | Praktikum Regelungstechnik IT St | M/S 4| f 5] 3
18-ad-2060-pr | Praktikum Regelungstechnik I 4| o |Pr
18-ad-1020|Programmierung in der Automatisierungstechnik (C/C++) St K 90 2| f el 3
18-ad-1020-vl|Programmierung in der Automatisierungstechnik (C/C++) 1]o|VL
18-ad-1020-ue | Programmierung in der Automatisierungstechnik (C/C++) 1[o]U
18-s¢-1020 | Projektseminar Elektromagnetisches CAD St | M/S 4 | f 8 8
18-sc-1020-pj | Projektseminar Elektromagnetisches CAD 4o |P
18-su-2070 [Projektseminar Autonomes Fahren I St M 30 3| f 6 6
18-5u-2070-pj | Projektseminar Autonomes Fahren I 3|o|P
18-ad-2070|Projektseminar Robotik und Computational Intelligence St | M/S 4 | f 8 8
18-ad-2070-pj | Projektseminar Robotik und Computational Intelligence 4o |P
18-kb-2020 [Relativistische Elektrodynamik St M 30 4 | f 5 5
18-kb-2020-vl | Relativistische Elektrodynamik 2| o |VL
18-kb-2020-ue |Relativistische Elektrodynamik 2|o|U
18-sc-2040|Schnelle Randelementmethoden im Ingenieurwesen St M/S 2950/ 4| f 5 5
18-sc-2040-vl [ Schnelle Randelementmethoden im Ingenieurwesen 2| o|VL
18-sc-2040-ue | Schnelle Randelementmethoden im Ingenieurwesen 2|o|U
18-dg-2170 Sin.mlation von Str.ahldy'nami.k und elektromagnetischen Feldern in st M 30 9| ¢ 3 3
Teilchenbeschleunigern
18-dg-2170-v1 Sirfnulation von St{ahldynamik und elektromagnetischen Feldern in 2o v
Teilchenbeschleunigern
18-pe-2080 | Signalverarbeitung, Lernen und Optimierung in Graph-Netzwerken St M/K f% 4| f 6 6
18-pe-2080-vl | Signalverarbeitung, Lernen und Optimierung in Graph-Netzwerken 3| o |VL
18-pe-2080-ue [ Signalverarbeitung, Lernen und Optimierung in Graph-Netzwerken 1o U
18-5u-2010 | Software-Engineering - Wartung und Qualitétssicherung St K 90 4| f 6 6
18-s5u-2010-vl | Software-Engineering - Wartung und Qualititssicherung 3|o|VL
18-s5u-2010-ue | Software-Engineering - Wartung und Qualitétssicherung 1[o]U
18-ad-1010|Systemdynamik und Regelungstechnik II St K 180 5| f 7 7
18-ad-1010-vl | Systemdynamik und Regelungstechnik IT 3| o |VL
18-ad-1010-ue [ Systemdynamik und Regelungstechnik II 2|o|U
18-ad-2010|Systemdynamik und Regelungstechnik III St K 180 3| f 4 4
18-ad-2010-vl|Systemdynamik und Regelungstechnik IIT 2| o |VL
18-ad-2010-ue | Systemdynamik und Regelungstechnik IIT 1[o]U
18-dg-2150| Technical Electrodynamics for iCE St K 180 4 | f 5 5
18-dg-2150-vl | Technical Electrodynamics for iCE 2| o |VL
18-dg-2150-ue | Technical Electrodynamics for iCE 2|o|U
18-dg-2010|Methode der Finite Elemente St M 30 2| f 3 3
18-dg-2010-vl|Methode der Finite Elemente 2| o |VL
18-dg-2020|Simulation elektromagnetischer Felder im Zeitbereich St M 30 2| f 3 3
18-dg-2020-vl | Simulation elektromagnetischer Felder im Zeitbereich 2| o |VL
1.2.4.1.5. Informatik f -29
Fachpriifungen des Fachbereichs Informatik (0 - 29 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
20-00-0113 | Algorithmische Modellierung / Grundlagen des Operations Research 4 | f 6 6
20-00-0113-iv|Algorithmische Modellierung / Grundlagen des Operations Research St M/S 4o |iV
20-00-0052 | Data Mining und Maschinelles Lernen 4| f 6 6
20-00-0052-iv|Data Mining und Maschinelles Lernen St M/S 4o |iV
20-00-1034|Deep Learning: Architectures & Methods 4 | f 6 6
20-00-1034-iv|Deep Learning: Architectures & Methods St M/S 4o |iV
20-00-0040|Graphische Datenverarbeitung I 4 | f 6 6
20-00-0040-iv| Graphische Datenverarbeitung I St M/S 4o |iV
20-00-0041 | Graphische Datenverarbeitung IT 4| f 6 6
20-00-0041-iv|Graphische Datenverarbeitung I St M/S 4o |iV
20-00-0735|Grundlagen der Robotik 6| f 10 10
20-00-0735-iv|Grundlagen der Robotik St M/S 6| o|iv
20-00-0186 | Optimierung statischer und dynamischer Systeme 6| f 10 10




20-00-0186-iv|Optimierung statischer und dynamischer Systeme St M/S 1 6| o |iv
20-00-0667 | Optimierungsalgorithmen 1 4| f 6 6
20-00-0667-iv|Optimierungsalgorithmen St M/S 1 4 o |iv
20-00-1152 | Parallele Programmierung 1 3| f 5 5
20-00-1152-iv|Parallele Programmierung St SF 1 3|o|iv
20-00-1047 |Reinforcement Learning: Von Grundlagen zu den tiefen Ansitzen 1 4| f 6 6
20-00-1047-iv|Reinforcement Learning: Von Grundlagen zu den tiefen Ansitzen St M/S 1 4o |iv
20-00-0358 | Statistisches Maschinelles Lernen 1 4| f 6 6
20-00-0358-iv| Statistisches Maschinelles Lernen St M/S 1 4| o|iv
1.2.4.1.6. Maschinenbau f 0-29
Fachpriifungen des Fachbereichs Maschinenbau (0 - 29 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
16-11-5060| Aerodynamics II St M 30 1 3| f 6 6
16-11-5060-vl| Aerodynamics I 3| o |VL
16-19-5040| Angewandte Strukturoptimierung St M 30 1 3| f 4 &
16-19-5040-vl | Angewandte Strukturoptimierung 2| o |VL
16-19-5040-ue | Angewandte Strukturoptimierung 1|o0]|U
16-73-5030|Introduction to the Finite Element Method St M/S 39%/ 1 4| f 6 6
16-73-5030-vl | Introduction to the Finite Element Method 3 |o|VL
16-73-5030-ue | Introduction to the Finite Element Method 1|o0]|U
16-21-5040| Gestaltung von Mensch-Maschine-Schnittstellen St K 90 1 4 | f 6 6
16-21-5040-v1 | Gestaltung von Mensch-Maschine-Schnittstellen 3| o |VL
16-21-5040-ue | Gestaltung von Mensch-Maschine-Schnittstellen 1[0 U
16-23-5050 | Fundamentals of Navigation I St M 20 1 3| f 4 &
16-23-5050-vl |Fundamentals of Navigation I 2| o |VL
16-23-5050-ue | Fundamentals of Navigation I 1[o]U
16-23-5060 | Fundamentals of Navigation IT St M 20 1 3 f 4 4
16-23-5060-vl [Fundamentals of Navigation II 2| o |VL
16-23-5060-ue |Fundamentals of Navigation I 1|o0]|U
16-08-5131 | Lightweight Construction Materials St K 60 1 2| f 4 4
16-08-5131-vl |Lightweight Construction Materials 2| o |VL
16-14-5050|Methode der Finiten Elemente in der Warmeiibertragung St M 30 1 3| f 4 4
16-14-5050-vl |[Methode der Finiten Elemente in der Warmetibertragung 2| o |VL
16-14-5050-ue |Methode der Finiten Elemente in der Wirmeiibertragung 1[0 U
16-71-3024|Modeling of Turbulent Flows St M/K 29%/ 1 6| f 8 8
16-71-3024-vl|Modeling of Turbulent Flows 4| o | VL
16-71-3024-ue | Modeling of Turbulent Flows 2|o|U
16-11-5091 | Numerische Methoden der Aerodynamik St M 45 1 3| f 6 6
16-11-5091-vl|Numerische Methoden der Aerodynamik 3| o |VL
16-19-5020 |Numerische Str6 i ion St M 30 1 4| f 6 6
16-19-5020-vl [Numerische Stromungssimulation 3| o |VL
16-19-5020-ue |Numerische Strémungssimulation 1|o]|U
16-08-5060 | Oberflachentechnik I St M/S 3405/ 1 3| f 6 6
16-08-5060| Oberfléchentechnik I 3 |o|VL
16-25-5130|Space Flight Mechanics St K 90 1 4 | f 6 6
16-25-5130-vl| Space Flight Mechanics 3| o |VL
16-25-5130-ue | Space Flight Mechanics 1|o]|U
16-08-5050|Schadenskunde St M 45 1 2| f 4 4
16-08-5050 | Schadenskunde 2| o |VL
16-71-3033 | Technische Verbrennung I St M/K 39%/ 1 5| f 8 8
16-71-3033-vl| Technische Verbrennung I 4| o |VL
16-71-3033-ue | Technische Verbrennung I 1o U
16-07-5030 | Virtuelle Produktentwicklung A: CAD-Systeme und CAx-Prozessketten St K 90 1 2| f 4 4
16-07-5030-v1 | Virtuelle Produktentwicklung A: CAD-Systeme und CAx-Prozessketten 2| o |VL
16-07-5040 | Virtuelle Produk wicklung B - Produktd St K 90 1 2| f 4 4
16-07-5040-vl | Virtuelle Produktentwicklung B - Proc 1t 2| o |VL
16-07-5050 | Virtuelle Produktentwicklung C St K 90 1 2| f 4 4
16-07-5050-vl | Virtuelle Produktentwicklung C 2| o |VL
16-19-5100| Weiterfithrende Methoden der Stromungssimulation St M 25 1 2| f 4 4
16-19-5100-vl | Weiterfiihrende Methoden der Stromungssimulation 2| o |VL
16-08-5040 | Werkstofftechnologie und -anwendung St M/K 4650/ 1 3| f 6 6
16-08-5040-vl | Werkstofftechnologie und -anwendung 3 VL
16-26-5020 | Zuverléssigkeit im Maschinenbau St K 120 1 2| f 4 4
16-26-5020-vl | Zuverlassigkeit im Maschinenbau 2| o |VL
1.2.4.2. Pflicht- und W ichtbereich d h Elektrotechnik o 27-29
1.2.4.2.1. Pflichtbereich o 6-9
Studienleistungen des Fachbereichs ETIT (Projektpraktikum oder Praktikum und Seminar) (6 - 9 CP) in Bereich 1.2.4.1.4. oder 1.2.4.2.2.
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
1.2, 2. Wahlpflichtbereich | | o | | | 18-23 |
Fachpriifungen des Fachbereichs ETIT (18 - 23 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
1.2.5. Anwendungsfach Informatik
1.2.5.1. Methodisck i hrank ds iibergreifender Bereich o }v 27-29
Es kénnen Module mit 27 - 29 CP aus allen Bereichen von 1.2.5.1. gewdhlt werden
1.2.5.1.1. Mathematik | | f |><| | 0-29 | | | |
Fachpriifungen und Studienleistungen des Fachbereichs Mathematik (Numerik, Optimierung, Statistik) (0 - 29 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
1.2.5.1.2. Mechanik | | f | | | 0-29 | | | |
[Fachpriifungen und Studienlei: des Studienbereichs Mechanik (0 - 29 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
16-73-5030 | Introduction to the Finite Element Method St M/S 39%/ 4| f 6
16-73-5030-vl | Introduction to the Finite Element Method 3 |o|VL
16-73-5030-ue | Introduction to the Finite Element Method 10| U




13-E1-MO001 | Finite-Element-Methoden I St M 30 L 4 £ 6
bnb | HU 0
13-E1-0003-v1 |Finite-Element-Methoden I 2| o |VL
13-E1-0004-ue |Finite-Element-Methoden I 2|ofU
13-E1-M002 | Finite-Element-Methoden IT St M 30 £ 4 i 6
bnb | H 0
13-E1-0005-v1 | Finite-Element-Methoden II 2| o |VL
13-E1-0006-ue | Finite-Element-Methoden II 2|ofU
13-E1-M018 |Finite Elements III: Stabilized Methods for Computational Fluid Dynamics St 5 1: LS 3'3 Eal [ 6
13-E1-0018-vu |Finite Elements III: Stabilized Methods for Computational Fluid Dynamics 4 | o |VU
13-E1-MO006 | FE-Umsetzung von nichtlinearem Materialverhalten mit ABAQUS St M/S 2| f 6
13-E1-0002-vl | FE-Umsetzung von nichtlinearem Materialverhalten mit ABAQUS 2o |VL
13-E2-M002 | Continuum Mechanics I St M 30 4| f 6
13-E2-0004-vl | Continuum Mechanics I 3 |o|VL
13-E2-0005-ue | Continuum Mechanics I 1|o]U
13-E2-M003 | Continuum Mechanics II (Material Theory) St M 30 4 | f 6
13-E2-0006-vl | Continuum Mechanics II (Material Theory) 3| o |VL
13-E2-0007-ue | Continuum Mechanics IT (Material Theory) 1[0 U
13-E2-M001 [ Theory of Plasticity (Mechanics) St M 30 4| f 6
13-E2-0010-vl| Theory of Plasticity (Mechanics) 3o |VL
13-E2-0011-ue | Theory of Plasticity (Mechanics) 10| U
13-E1-M019 | Computational Plasticity S M LH[H0.5 £l G 6
St H 0,5 VU
13-E1-0019-vu|Computational Plasticity 4| o |VU
13-E2-M006 | Seminar Kontinuumsmechanik St SF 20 2| f 3
13-E2-0003-se | Seminar Kontinuumsmechanik 2| o|Se
13-E2-M004 | Tensorrechnung fiir Ingenieur*innen St M/K 39%/ 4| f 6
13-E2-0008-vl| Tensorrechnung fiir Ingenieur*innen 3| o |VL
13-E2-0009-ue | Tensorrechnung fiir Ingenieur*innen 1|o]|U
16-25-5110|Forschungsseminar Angewandte Dynamik St SF 2| f 4
16-25-5110-fs |Forschungsseminar Angewandte Dynamik 2| o |FsS
16-98-4094 | Maschinendynamik St K 150 4| f 6
16-98-4094-vl| Maschinendynamik 3| o |VL
16-98-4094-hii | Maschinendynamik 1| o |HU
16-25-5160 | Nichtlineare Dynamik St S/M 128/ 4| f 6
16-25-5160-vl [ Nichtlineare Dynamik 3|o|VL
16-25-5160-ue | Nichtlineare Dynamik 1[o]U
16-25-5130|Space Flight Mechanics St K 90 4 | f 6
16-25-5130-vl| Space Flight Mechanics 3| o |VL
16-25-5130-ue | Space Flight Mechanics 1|o]|U
16-64-5110| Advanced Fluid Mechanics I St M 30 4| f 6
16-64-5110-vl|Advanced Fluid Mechanics I 3|o|VL
16-64-5110-ue|Advanced Fluid Mechanics I 1|o0]|0U
16-64-5120|Fortgeschrittene Stromungsmechanik I St M 30 4 | f 6
16-64-5120-vl |Fortgeschrittene Stromungsmechanik II 3| o |VL
16-64-5120-ue |Fortgeschrittene Stromungsmechanik IT 1|o0]|U
16-64-5130|Introduction to Turbulence St M 30 4| f 6
16-64-5130-vl | Introduction to Turbulence 3| o |VL
16-64-5130-ue | Introduction to Turbulence 1[o]U
16-64-3264|High-Accuracy Methods for Computational Fluid Dynamics St M 30 4 | f 6
16-64-3264-vl |High-Accuracy Methods for Computational Fluid Dynamics 3| o |VL
16-64-3264-ue |High-Accuracy Methods for Computational Fluid Dynamics 1o U
16-64-5220 | Mehrphasenstrémungen St M 30 4| f 6
16-64-5220-vl | Mehrphasenstromungen 3|o|VL
16-64-5220-ue | Mehrphasenstromungen 1[o]U
16-64-5230 m:::zr;ez;tische Methoden in der Stromungsmechanik: Exakte und Symmetrie- st M 30 4| ¢ 6
16-64-5230-v1 Mathematische Methoden in der Stromungsmechanik: Exakte und Symmetrie- 3o |vL
Methoden
16-64-5230-ue xzt}l:z:jnea:sche Methoden in der Stromungsmechanik: Exakte und Symmetrie: 1]olu
16-64-3254 |Mathematische Methoden in der Str6 hanik: Stérungsrechnung St M 30 4 | f 6
16-64-3254-vl | Mathematische Methoden in der Stromungsmechanik: Stérungsrechnung 3| o |VL
16-64-3254-ue |Mathematische Methoden in der Stromungsmechanik: Stérungsrechnung 1o U
16-64-617b|Seminar Stro hanik, Konti hanik und geop he Mechanik St | M/S 30 2| f 3
16-64-5170-se | Seminar Stro T Kontinuun ik und geoph Mechanik 2| o|se
1.2.5.1.3. Bau- und Umweltingenieurwissenschaften f 0-29
Fachpriifungen und Studienleistungen des Fachbereichs Bau- und Umweltingenieurwissenschaften (0 - 29 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
13-F0-MO006 | Ingenieurgerechte Modellierung und Visualisierung St K 0 E “le| e 6
bnb | SF 0
13-F0-0015-vl | Ingenieurgerechte Modellierung und Visualisierung 2 VL
13-F0-0016-ue | Ingenieurgerechte Modellierung und Visualisierung - Ubung 2 U
13-F0-M011 |Hochleistur ion im wesen Bt LiAs 450/9 g # F 6
bnb | HU 0
13-F0-0007-vl |Hochleistungssimulation im Ingenieurwesen 2| o |VL
13-F0-0008-ue | Hochleistur ulation im wesen 2o U
13-F0-M003 | Engineering Informatics I = P& 450/9 L a8 6
bnb | M/S 0
13-F0-0009-vl |Engineering Informatics I 2| o |VL
13-F0-0010-ue |Engineering Informatics I 2|o|U
13-F0-M004 |Engineering Informatics II Bt LY 450/9 1 a4 f 6
bnb | M/S 0
13-F0-0012-vl|Engineering Informatics II 2| o |VL
13-F0-0011-ue |Engineering Informatics IT 2|o|U
13-FO-M005 [Managementverfahren im Bau- und Umweltwesen St LS 20 1 “ & 6
bnb | SF 0
13-F0-0013-vl erfahren im Bau- und Umweltwesen 2| o |VL
13-F0-0014-ue |Managementverfahren im Bau- und Umweltwesen 2|o|U




13-M2-M003 [ Structural Analysis 11T St K 0 4 f 6
bnb | SF
13-M2-0005-vl | Structural Analysis IIT 2| o |VL
13-M2-0006-ue [ Structural Analysis 11 2o U
13-M2-M004 |Structural Analysis IV St K 20 6 4 6
bnb | SF
13-M2-0007-vl|Structural Analysis IV 4| o | VL
13-M2-0016-ue | Structural Analysis IV 2o U
13-F0-M012|Umweltinformationssysteme St K 5 A f 6
bnb | SF
13-F0-0018-vl|Umweltinformationssysteme 2| o |VL
13-F0-0019-ue |Umweltinformationssysteme 2o U
1.2 4. Elekt hnik und hnil f 0-29
Fachpriifungen und Studienleistungen des Fachbereichs ETIT (0 - 29 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
18-2d-2090 Bildveraljb-ei[ung fiir Ingenieure - Grundlagen der bildgestiitzten Mess- und st M/K % o ¢ 3
Automatisierungstechnik
18-2d-2090-v1 Bildveraljbveimng fiir In{;enieure - Grundlagen der bildgestiitzten Mess- und 2| o |vL
Automatisierungstechnik
18-su-1030|C/C++ Programmierpraktikum St | M/S 90 2| f 3
18-5u-1030-pr|C/C++ Programmierpraktikum 2 Pr
18-kp-2080| Computational Methods for Systems and Synthetic Biology St M/S 39(:)/ 3| f 4
18-kp-2080-vl | Computational Methods for Systems and Synthetic Biology 2| o |VL
18-kp-2080-ue | Computational Methods for Systems and Synthetic Biology 1|o0]|U
18-kl-1010|Deterministische Signale und Systeme St K 120 5| f 7
18-kl-1010-vl | Deterministische Signale und Systeme 3| o |VL
18-kl-1010-ue | Deterministische Signale und Systeme 2o | U
18-su-2020 | Echtzeitsysteme St M/S 39%/ 4| f 6
18-5u-2020-vl | Echtzeitsysteme 3| o |VL
18-su-2020-ue | Echtzeitsysteme 1|o]|U
18-bi-2070 | Elektrothermische Prozesstechnik St K 80 2| f 3
18-bi-2070-v1 | Elektrothermische Prozesstechnik 2| o |VL
18-st-2010|Energiemanagement & Optimierung St M/S 2950/ 4| f 6
18-5t-2010-vl | Energiemanagement & Optimierung 2| o |VL
18-st-2010-ue | Energiemanagement & Optimierung 1|o]|U
18-5t-2010-pr |Energiemanagement & Optimierung 1| o]|Pr
18-ad-2050|Evolutionére Systeme - Von der Biologie zur Technik St mP 30 2| f 3
18-ad-2050|Evolutionire Systeme - Von der Biologie zur Technik 2| o |VL
18-ad-2020|Fuzzy-Logik, Neuronale Netze und Evolutionére Algorithmen St K 90 3| f 4
18-ad-2020-vl|Fuzzy-Logik, Neuronale Netze und Evolutiondre Algorithmen 2| o |VL
18-ad-2020-ue |Fuzzy-Logik, Neuronale Netze und Evolutionére Algorithmen 1|o0]|U
18-kp-1010|Information Theory I: Fundaments St K 120 4| f 6
18-kp-1010-vl|Information Theory I: Fundaments 3| o |VL
18-kp-1010-ue | Information Theory I: Fundaments 1[0 U
18-pe-2010|Information Theory II: Networks St K 120 4 | f 6
18-pe-2010-vl|Information Theory II: Networks 3| o |VL
18-pe-2010-ue [ Information Theory II: Networks 1|o]|U
18-kp-2110|Data-driven Modeling - Machine Learning St M/S 39%/ 4| f 6
18-kp-2110|Data-driven Modeling - Machine Learning 2| o |VL
18-kp-2110|Data-driven Modeling - Machine Learning 1o U
18-kp-2110|Data-driven Modeling - Machine Learning 1 Pr
18-ad-2100|Machine Learning und Deep Learning in der Automatisierungstechnik St M/S :;%/ 2| f 3
18-ad-2100-vl|Machine Learning und Deep Learning in der Automatisierungstechnik 2| o|VL
18-ad-2060 | Praktikum Regelungstechnik IT St | M/S 4| f 5
18-ad-2060-pr | Praktikum Regelungstechnik II 4| o |Pr
18-ad-1020|Programmierung in der Automatisierungstechnik (C/C++) St K 90 2| f 3
18-ad-1020-vl|Programmierung in der Automatisierungstechnik (C/C++) 1|o|VL
18-ad-1020-ue | Programmierung in der Automatisierungstechnik (C/C++) 1[0 U
18-sc-1020 | Proj inar Elektre isches CAD St | M/S 4| f 8
18-sc-1020-pj | Projektseminar Elektromagnetisches CAD 4| o|P
18-su-2070 [Projektseminar Autonomes Fahren I St M 30 3| f 6
18-5u-2070-pj | Projektseminar Autonomes Fahren I 3|o|P
18-ad-2070|Projektseminar Robotik und Computational Intelligence St | M/S 4| f 8
18-ad-2070-pj | Projektseminar Robotik und Computational Intelligence 4| o|P
18-kb-2020 [Relativistische Elektrodynamik St M 30 4| f 5
18-kb-2020-vl | Relativistische Elektrodynamik 2| o |VL
18-kb-2020-ue |Relativistische Elektrodynamik 2|o|U
18-sc-2040|Schnelle Randelementmethoden im Ingenieurwesen St M/S 2950/ 4| f 5
18-sc-2040-vl | Schnelle Randelementmethoden im Ingenieurwesen 2| o |VL
18-sc-2040-ue | Schnelle Randelementmethoden im Ingenieurwesen 2|0 | U
18-dg-2170 Sin‘1ulation von Str‘ahldy'nami.k und elektromagnetischen Feldern in st M 30 2| £ 3
Teilchenbeschleunigern
18-dg-2170-v1 Sirfnulalion von Str‘ahldy'namik und elektromagnetischen Feldern in 2o v
Teilchenbeschleunigern
18-pe-2080 | Signalverarbeitung, Lernen und Optimierung in Graph-Netzwerken St M/K f% 4| f 6
18-pe-2080-vl | Signalverarbeitung, Lernen und Optimierung in Graph-Netzwerken 3| o |VL
18-pe-2080-ue [ Signalverarbeitung, Lernen und Optimierung in Graph-Netzwerken 10| U
18-5u-2010|Software-Engineering - Wartung und Qualitatssicherung St K 90 4 | f 6
18-s5u-2010-vl | Software-Engineering - Wartung und Qualitatssicherung 3| o |VL
18-su-2010-ue | Software-Engineering - Wartung und Qualititssicherung 1|o]|U
18-ad-1010|Systemdynamik und Regelungstechnik II St K 180 5| f 7
18-ad-1010-vl | Systemdynamik und Regelungstechnik IT 3|o|VL
18-ad-1010-ue [ Systemdynamik und Regelungstechnik II 2|0 | U
18-ad-2010|Systemdynamik und Regelungstechnik IIT St K 180 3| f 4
18-ad-2010-vl|Systemdynamik und Regelungstechnik IIT 2| o |VL
18-ad-2010-ue | Systemdynamik und Regelungstechnik IIT 1[0 U
18-dg-2150|Technical Electrodynamics for iCE St K 180 4| f 5
18-dg-2150-vl | Technical Electrodynamics for iCE 2| o |VL
18-dg-2150-ue | Technical Electrodynamics for iCE 2|o|U
18-dg-2010|Methode der Finite Elemente St M 30 2| f 8l
18-dg-2010-vl|Methode der Finite Elemente 2 | o |VL




18—dg—2020|Simulation elektromagnetischer Felder im Zeitbereich St | M | | 30 |>-<| 2| f 3 3
18-dg-2020-vl |Simula[ion elektromagnetischer Felder im Zeitbereich | | | | 2| o |VL
1.2 5. Informatik f 0-29
[Fachpriifungen des Fachbereichs Informatik (0 - 29 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
20-00-0113 | Algorithmische Modellierung / Grundlagen des Operations Research 4 | f 6 6
20-00-0113-iv| Algorithmische Modellierung / Grundlagen des Operations Research St M/S 1 4o |iv
20-00-0052 | Data Mining und Maschinelles Lernen 4 | f 6 6
20-00-0052-iv|Data Mining und Maschinelles Lernen St M/S 1 4o |iv
20-00-1034|Deep Learning: Architectures & Methods 4 | f 6 6
20-00-1034-iv|Deep Learning: Architectures & Methods St M/S 1 4o |iv
20-00-0040 | Graphische Datenverarbeitung I 4 | f 6 6
20-00-0040-iv|Graphische Datenverarbeitung I St M/S 1 4o |iv
20-00-0041 | Graphische Datenverarbeitung IT 4 | f 6 6
20-00-0041-iv|Graphische Datenverarbeitung I St M/S 1 4o |iv
20-00-0735|Grundlagen der Robotik 6| f 10 10
20-00-0735-iv|Grundlagen der Robotik St M/S 1 6| o|iV
20-00-0186 | Optimierung statischer und dynamischer Systeme 6| f 10 10
20-00-0186-iv|Optimierung statischer und dynamischer Systeme St M/S 1 6| o|iV
20-00-0667 | Optimier Igorithmen 4| f 6 6
20-00-0667-iv|Optimierungsalgorithmen St M/S 1 4o |iv
20-00-1152 |Parallele Programmierung 3| f 5 5
20-00-1152-iv|Parallele Programmierung St SF 1 3o |ivV
20-00-1047 | Reinforcement Learning: Von Grundlagen zu den tiefen Ansitzen 4 | f 6 6
20-00-1047-iv|Reinforcement Learning: Von Grundlagen zu den tiefen Ansitzen St M/S 1 4o |iv
20-00-0358 | Statistisches Maschinelles Lernen 4| f 6 6
20-00-0358-iv|Statistisches Maschinelles Lernen St M/S 1 4o |iv
1.2 6. Maschinenbau f 0-29
[Fachpriifungen des Fachbereichs Maschinenbau (0 - 29 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
16-11-5060 | Aerodynamics II St M 30 3| f 6 6
16-11-5060-vl | Aerodynamics 11 3| o |VL
16-19-5040| Angewandte Strukturoptimierung St M 30 3| f 4 4
16-19-5040-vl | Angewandte Strukturoptimierung 2| o |VL
16-19-5040-ue | Angewandte Strukturoptimierung 1|o]|U
16-73-5030|Introduction to the Finite Element Method St M/S 39%/ 4| f 6 6
16-73-5030-vl | Introduction to the Finite Element Method 3| o |VL
16-73-5030-ue | Introduction to the Finite Element Method 1|0 U
16-21-5040| Gestaltung von Mensch-Maschine-Schnittstellen St K 90 4| f 6 6
16-21-5040-v1 | Gestaltung von Mensch-Maschine-Schnittstellen 3| o |VL
16-21-5040-ue | Gestaltung von Mensch-Maschine-Schnittstellen 1[o]U
16-23-5050 | Fundamentals of Navigation I St M 20 3| f 4 4
16-23-5050-vl | Fundamentals of Navigation I 2| o |VL
16-23-5050-ue |Fundamentals of Navigation I 1|0 U
16-23-5060 | Fundamentals of Navigation II St M 20 3| f 4 4
16-23-5060-vl |Fundamentals of Navigation II 2| o|VL
16-23-5060-ue | Fundamentals of Navigation 11 1[o]U
16-08-5131 | Lightweight Construction Materials St K 60 2| f 4 4
16-08-5131-vl | Lightweight Construction Materials 2| o |VL
16-14-5050 |Methode der Finiten Elemente in der Warmeiibertragung St M 30 3| f 4 4
16-14-5050-vl | Methode der Finiten Elemente in der Warmeiibertragung 2| o |VL
16-14-5050-ue |Methode der Finiten Elemente in der Warmeiibertragung 1o U
16-71-3024|Modeling of Turbulent Flows St M/K 29%/ 6| f 8 8
16-71-3024-vl|Modeling of Turbulent Flows 4| o |VL
16-71-3024-ue | Modeling of Turbulent Flows 2|o|U
16-11-5091 |[Numerische Methoden der Aerodynamik St M 45 3| f 6 6
16-11-5091-vl|Numerische Methoden der Aerodynamik 3|o|VL
16-19-5020 | Numerische Strémungssimulation St M 30 4| f 6 6
16-19-5020-vl | Numerische Stromungssimulation 3|o|VL
16-19-5020-ue |Numerische Stromungssimulation 1[o]U
16-08-5060 | Oberflachentechnik I St M/S :iﬁr,/ 3| f 6 6
16-08-5060| Oberfléchentechnik I 3| o |VL
16-25-5130|Space Flight Mechanics St K 90 4| f 6 6
16-25-5130-vl| Space Flight Mechanics 3|o|VL
16-25-5130-ue | Space Flight Mechanics 1[o]U
16-08-5050| Schadenskunde St M 45 2| f 4 4
16-08-5050|Schadenskunde 2| o|VL
16-71-3033 | Technische Verbrennung I St M/K :;%/ 5| f 8 8
16-71-3033-vl| Technische Verbrennung I 4| o | VL
16-71-3033-ue | Technische Verbrennung I 1|o]|U
16-07-5030 | Virtuelle Produktentwicklung A: CAD-Systeme und CAx-Prozessketten St K 90 2| f 4 4
16-07-5030-v1 | Virtuelle Produktentwicklung A: CAD-Systeme und CAx-Prozessketten 2| o |VL
16-07-5040 | Virtuelle Produktentwicklung B - Proc St K 90 2| f 4 4
16-07-5040-v1 | Virtuelle Produktentwicklung B - Produktdatenmanagement 2| o |VL
16-07-5050 | Virtuelle Produktentwicklung C St K 90 2| f 4 4
16-07-5050-v1 | Virtuelle Produktentwicklung C 2| o |VL
16-19-5100| Weiterfiihrende Methoden der Stromungssimulation St M 25 2| f 4 4
16-19-5100-vl | Weiterfiihrende Methoden der Stromungssimulation 2| o |VL
16-08-5040 | Werkstofftechnologie und -anwendung St M/K 4650/ 3| f 6 6
16-08-5040-vl | Werkstofftechnologie und -anwendung 3| o|VL
16-26-5020 | Zuverlissigkeit im Maschinenbau St K 120 2| f 4 4
16-26-5020-vl | Zuverlassigkeit im Maschinenbau 2| o |VL
1.2.5.2. Wahlpflichtbereich A und B des Anwendungsfachs Informatik o 27-29
1.2 1. Wahlpflichtbereich A o 6-11

Projekt, Projektseminar, Praktikum und Seminar oder Projektpraktikum aus dem Katalog "Studienbegleitende Leistungen" des FB Informatik (6 - 11 CP)

Offener Modukatalog (Typ

§ 30 Abs. 5 APB)




1.2.5.2.2. Wahlpflichtbereich B

Fachpriifungen des Fachbereichs Informatik aus den Bereichen "Kiinstliche Intelligenz", "Software & Hardware" oder "Komplexe Vernetzte Systeme" (18 - 23 CP)

Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)

Kiinstliche Intelligenz f 0-23
Software & Hardware (Praktische, technische und angewandte Informatik) f 0-23
Komplexe vernetzte Systeme f 0-23
1.2.6. d fact inenb: f 54 - 58
1.2.6.1. Methodisch i hrank ds iibergreifender Bereich o 27-29

Es konnen Module mit 27 - 29 CP aus allen Bereichen von 1.2.6.1. gewdhlt werden

1.2.6.1.1. Mathematik

[Fachpriifungen und Studienleistungen des Fachbereichs Mathematik (Numerik, Optimierung, Statistik) (0 - 29 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)

1.2.6.1.2. Mechanik | | f | | | 0-29 |
Fachpriifungen und Studienlei: des Studie eichs Mechanik (0 - 29 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
16-73-5030|Introduction to the Finite Element Method St M/S 39%/ 4| f 6
16-73-5030-vl | Introduction to the Finite Element Method 3 |o|VL
16-73-5030-ue | Introduction to the Finite Element Method 1|o0]|U
13-E1-MO001 | Finite-Element-Methoden I St M 30 L 4 i 6
bnb | HU 0
13-E1-0003-vl | Finite-Element-Methoden I 2| o |VL
13-E1-0004-ue |Finite-Element-Methoden I 2|ofU
13-E1-M002 | Finite-Element-Methoden IT St M 30 £ 4 i 6
bnb | H 0
13-E1-0005-vl | Finite-Element-Methoden II 2| o |VL
13-E1-0006-ue | Finite-Element-Methoden II 2o 0T
13-E1-M018 |Finite Elements III: Stabilized Methods for Computational Fluid Dynamics St = I: LS 2’3 2Lk 6
13-E1-0018-vu |Finite Elements III: Stabilized Methods for Computational Fluid Dynamics 4| o |VU
13-E1-MO006 | FE-Umsetzung von nichtlinearem Materialverhalten mit ABAQUS St M/S 2| f 6
13-E1-0002-vl | FE-Umsetzung von nichtlinearem Materialverhalten mit ABAQUS 2] o |VL
13-E2-M002 | Continuum Mechanics I St M 30 4| f 6
13-E2-0004-vl | Continuum Mechanics I 3|o|VL
13-E2-0005-ue | Continuum Mechanics I 1|o0]|U
13-E2-M003 | Continuum Mechanics II (Material Theory) St M 30 4 f 6
13-E2-0006-vl | Continuum Mechanics II (Material Theory) 3| o |VL
13-E2-0007-ue [ Continuum Mechanics II (Material Theory) 1 (o]0
13-E2-M001 [ Theory of Plasticity (Mechanics) St M 30 4| f 6
13-E2-0010-vl| Theory of Plasticity (Mechanics) 3o |VL
13-E2-0011-ue | Theory of Plasticity (Mechanics) 1[o]U
13-E1-M019 | Computational Plasticity St M B 05 2Lk 6
St H 0,5 VU
13-E1-0019-vu | Computational Plasticity 4| o |VU
13-E2-M006 | Seminar Kontinuumsmechanik St SF 20 2| f 3
13-E2-0003-se | Seminar Kontinuumsmechanik 2| o|Se
13-E2-M004 | Tensorrechnung fiir Ingenieur*innen St M/K 39%/ 4| f 6
13-E2-0008-vl| Tensorrechnung fiir Ingenieur*innen 3| o |VL
13-E2-0009-ue [ Tensorrechnung fiir Ingenieur*innen 1o U
16-25-5110|Forschungsseminar Angewandte Dynamik St SF 2| f 4
16-25-5110-fs|Forschungsseminar Angewandte Dynamik 2| o|FS
16-98-4094 | Maschinendynamik St K 150 4| f 6
16-98-4094-vl|Maschinendynamik 3| o |VL
16-98-4094-hii [ Maschinendynamik 1| o |HU
16-25-5160|Nichtlineare Dynamik St S/M lgg/ 4| f 6
16-25-5160-vl | Nichtlineare Dynamik 3| o |VL
16-25-5160-ue | Nichtlineare Dynamik 1[0 U
16-25-5130|Space Flight Mechanics St K 90 4| f 6
16-25-5130-vl | Space Flight Mechanics 3| o |VL
16-25-5130-ue | Space Flight Mechanics 1o U
16-64-5110| Advanced Fluid Mechanics I St M 30 4| f 6
16-64-5110-vl|Advanced Fluid Mechanics I 3| o |VL
16-64-5110-ue|Advanced Fluid Mechanics I 1 (o]0
16-64-5120|Fortgeschrittene Stromungsmechanik I St M 30 4| f 6
16-64-5120-vl |Fortgeschrittene Stromungsmechanik IT 3o |VL
16-64-5120-ue |Fortgeschrittene Stromungsmechanik I 1o U
16-64-5130|Introduction to Turbulence St M 30 4| f 6
16-64-5130-vl | Introduction to Turbulence 3| o |VL
16-64-5130-ue | Introduction to Turbulence 1[0 U
16-64-3264|High-Accuracy Methods for Computational Fluid Dynamics St M 30 4| f 6
16-64-3264-vl |High-Accuracy Methods for Computational Fluid Dynamics 3|o|VL
16-64-3264-ue |High-Accuracy Methods for Computational Fluid Dynamics 10| U
16-64-5220 | Mehrphasenstrémungen St M 30 4| f 6
16-64-5220-vl | Mehrphasenstromungen 3| o |VL
16-64-5220-ue [ Mehrphasenstromungen 1[0 U
16-64-5230 m:::z:jn;nsche Methoden in der Strémungsmechanik: Exakte und Symmetrie- st M 30 4| ¢ 6
16-64-5230-1 Mathematische Methoden in der Stromungsmechanik: Exakte und Symmetrie- 3o |vL
Methoden
16-64-5230-ue x:xz;nez:sche Methoden in der Strémungsmechanik: Exakte und Symmetrie 1lolu
16-64-3254|Mathematische Methoden in der Strémungsmechanik: Stérungsrechnung St M 30 4| f 6
16-64-3254-vl | Mathematische Methoden in der Stromungsmechanik: Stérungsrechnung 3o |VL
16-64-3254-ue |Mathematische Methoden in der Strémungsmechanik: Stérungsrechnung 10| U
16-64-617b|Seminar Stro hanik, Konti hanik und geophysikalische Mechanik St | M/S 30 2 f 3
16-64-5170-se | Seminar Stromungsmechanik, Kontinuumsmechanik und geophysikalische Mechanik 2| o|se
1.2.6.1.3. Bau- und Umweltingenieurwissenschaften f 0-29

Fachpriifungen und Studienleistungen des Fachbereichs Bau- und Umweltingenieurwissenschaften (0 - 29 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)




13-F0-MO006 | Ingenieurgerechte Modellierung und Visualisierung St K 0 e 6
bnb | SF
13-F0-0015-vl|Ingenieurgerechte Modellierung und Visualisierung 2 VL
13-F0-0016-ue |Ingenieurgerechte Modellierung und Visualisierung - Ubung 2 U
13-F0-M011 |Hochleistungssimulation im ieurwesen 5B Lips 450/9 “ F 6
bnb | HU
13-F0-0007-vl |Hochleistur ilation im ieurwesen 2| o|VL
13-F0-0008-ue [Hochleistur ilation im ieurwesen 2|o|U
13-F0-M003 | Engineering Informatics I B s 450/9 ) 6
bnb | M/S
13-F0-0009-vl | Engineering Informatics I 2| o |VL
13-F0-0010-ue | Engineering Informatics I 2o U
13-F0-M004 | Engineering Informatics I St LEPAS 450/9 “ F 6
bnb | M/S
13-F0-0012-vl|Engineering Informatics I 2| o |VL
13-F0-0011-ue |Engineering Informatics 11 2o | U
13-FO-M005 |[Managementverfahren im Bau- und Umweltwesen St K Eat “ & 6
bnb | SF
13-F0-0013-vl|Managementverfahren im Bau- und Umweltwesen 2| o |VL
13-F0-0014-ue erfahren im Bau- und Umweltwesen 2|o|U
13-M2-M003 | Structural Analysis IIT St K 20 4 g 6
bnb | SF
13-M2-0005-v1 | Structural Analysis III 2| o |VL
13-M2-0006-ue | Structural Analysis 11T 2o | U
13-M2-M004 |Structural Analysis IV St K 20 6 g 6
bnb | SF
13-M2-0007-v1| Structural Analysis IV 4 | o | VL
13-M2-0016-ue|Structural Analysis IV 2o | U
13-F0-M012|Umweltinformationssysteme St K 53 “ F 6
bnb | SF
13-F0-0018-vl|Umweltinformationssysteme 2| o |VL
13-F0-0019-ue |Umweltinformationssysteme 2o | U
1.2.6.1.4. Elektr und Informati hnil f 0-29
Fachpriifungen und Studienleistungen des Fachbereichs ETIT (0 - 29 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
18-2d-2090 iﬂf:x::tril;eeixzisi\'igzﬁnieure - Grundlagen der bildgestiitzten Mess- und st M/K %0 9| ¢ 3
18-2d-2090-v1 Bildverar.b.eitung fiir Ingenieure - Grundlagen der bildgestiitzten Mess- und 2o v
Automatisierungstechnik
18-su-1030|C/C+ + Programmierpraktikum St | M/S 90 2| f 3
18-5u-1030-pr|C/C++ Programmierpraktikum 2| o|Pr
18-kp-2080| Computational Methods for Systems and Synthetic Biology St M/S 39%/ 3| f 4
18-kp-2080-vl | Computational Methods for Systems and Synthetic Biology 2| o |VL
18-kp-2080-ue | Computational Methods for Systems and Synthetic Biology 1|o]|U
18-kl-1010| Deterministische Signale und Systeme St K 120 5| f 7
18-kl-1010-vl | Deterministische Signale und Systeme 3|o|VL
18-kl-1010-ue | Deterministische Signale und Systeme 2|o|U
18-su-2020 | Echtzeitsysteme St M/S :;%/ 4| f 6
18-5u-2020-v1 |Echtzeitsysteme 3|o|VL
18-su-2020-ue | Echtzeitsysteme 1[o]U
18-bi-2070 | Elektrothermische Prozesstechnik St K 80 2| f 3
18-bi-2070-vl |Elektrothermische Prozesstechnik 2| o |VL
18-st-2010|Energiemanagement & Optimierung St M/S 2950/ 4| f 6
18-st-2010-vl|Energiemanagement & Optimierung 2| o |VL
18-st-2010-ue | Energiemanagement & Optimierung 1[o]U
18-st-2010-pr |Energiemanagement & Optimierung 1|o]|Pr
18-ad-2050 | Evolutionire Systeme - Von der Biologie zur Technik St mP 30 2| f 3
18-ad-2050 | Evolutiondre Systeme - Von der Biologie zur Technik 2| o |VL
18-ad-2020|Fuzzy-Logik, Neuronale Netze und Evolutionire Algorithmen St K 90 3| f 4
18-ad-2020-vl | Fuzzy-Logik, Neuronale Netze und Evolutionére Algorithmen 2| o |VL
18-ad-2020-ue | Fuzzy-Logik, Neuronale Netze und Evolutionére Algorithmen 1[o]U
18-kp-1010|Information Theory I: Fundaments St K 120 4 | f 6
18-kp-1010-vl | Information Theory I: Fundaments 3| o |VL
18-kp-1010-ue |Information Theory I: Fundaments 1o U
18-pe-2010|Information Theory II: Networks St K 120 4| f 6
18-pe-2010-vl | Information Theory II: Networks 3|o|VL
18-pe-2010-ue | Information Theory II: Networks 1[o]U
18-kp-2110|Data-driven Modeling - Machine Learning St M/S :;%/ 4| f 6
18-kp-2110|Data-driven Modeling - Machine Learning 2 VL
18-kp-2110|Data-driven Modeling - Machine Learning 1[0 U
18-kp-2110|Data-driven Modeling - Machine Learning 1 Pr
18-ad-2100|Machine Learning und Deep Learning in der Automatisierungstechnik St M/S 39(2)/ 2| f 3
18-ad-2100-vl|Machine Learning und Deep Learning in der Automatisierungstechnik 2| o |VL
18-ad-2060 | Praktikum Regelungstechnik II St | M/S 4| f 5
18-ad-2060-pr [ Praktikum Regelungstechnik IT 4 |o|Pr
18-ad-1020 |Programmierung in der Automatisierungstechnik (C/C++) St K 90 2| f 3
18-ad-1020-vl | Programmierung in der Automatisierungstechnik (C/C++) 1]o]|VL
18-ad-1020-ue |Programmierung in der Automatisierungstechnik (C/C++) 10| U
18-sc-1020 | Projektseminar Elektromagnetisches CAD St | M/S 4| f 8
18-s¢-1020-pj | Projektseminar Elektromagnetisches CAD 40| P
18-s5u-2070 | Projektseminar Autonomes Fahren I St M 30 3| f 6
18-5u-2070-pj | Projektseminar Autonomes Fahren I 3|o|P
18-ad-2070|Projektseminar Robotik und Computational Intelligence St | M/s 4 | f 8
18-ad-2070-pj | Projektseminar Robotik und Computational Intelligence 40| P
18-kb-2020|Relativistische Elektrodynamik St M 30 4| f 5
18-kb-2020-vl | Relativistische Elektrodynamik 2| o |VL
18-kb-2020-ue |Relativistische Elektrodynamik 2|o|U




25/

18-sc-2040|Schnelle Randelementmethoden im Ingenieurwesen St M/S 20 4| f 5 5
18-s¢-2040-vl|Schnelle Randel ‘methoden im jeurwesen 2| o |VL
18-s¢-2040-ue | Schnelle Randelementmethoden im Ingenieurwesen 2|o|U
18-dg-2170 Sin.-nula[ion von Str.ahldynami.k und elektromagnetischen Feldern in st M 30 o ¢ 3 3
Teilchenbeschleunigern
18-dg-21701 Sin.mla[ion von Str.ahldynamik und elektromagnetischen Feldern in 2| o |vL
Teilchenbeschleunigern
18-pe-2080 [ Signalverarbeitung, Lernen und Optimierung in Graph-Netzwerken St M/K f% 4| f 6 6
18-pe-2080-vl | Signalverarbeitung, Lernen und Optimierung in Graph-Netzwerken 3| o |VL
18-pe-2080-ue [ Signalverarbeitung, Lernen und Optimierung in Graph-Netzwerken 1|o0]|U
18-su-2010 [ Software-Engineering - Wartung und Qualitétssicherung St K 90 4 | f 6 6
18-5u-2010-vl | Software-Engineering - Wartung und Qualitétssicherung 3| o |VL
18-5u-2010-ue | Software-Engineering - Wartung und Qualitatssicherung 1|o]|U
18-ad-1010|Systemdynamik und Regelungstechnik IT St K 180 5| f 7 7
18-ad-1010-vl|Systemdynamik und Regelungstechnik I 3| o |VL
18-ad-1010-ue | Systemdynamik und Regelungstechnik IT 2o U
18-ad-2010|Systemdynamik und Regel ‘hnik 11T St K 180 3| f 4 4
18-ad-2010-vl | Systemdynamik und Regelungstechnik III 2| o |VL
18-ad-2010-ue | Systemdynamik und Regelungstechnik I1I 1|o]|U
18-dg-2150| Technical Electrodynamics for iCE St K 180 4| f S 5
18-dg-2150-vl| Technical Electrodynamics for iCE 2| o |VL
18-dg-2150-ue | Technical Electrodynamics for iCE 2o U
18-dg-2010|Methode der Finite Elemente St M 30 2| f 3 3
18-dg-2010-vl|Methode der Finite Elemente 2| o |VL
18-dg-2020|Simulation elektromagnetischer Felder im Zeitbereich St M 30 2| f 3 3
18-dg-2020-vl|Simulation elektromagnetischer Felder im Zeitbereich 2| o |VL
1.2.6.1.5. Informatik f 0-29
[Fachpriifungen des Fachbereichs Informatik (0 - 29 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
20-00-0113 | Algorithmische Modellierung / Grundlagen des Operations Research 4 | f 6 6
20-00-0113-iv| Algorithmische Modellierung / Grundlagen des Operations Research St M/S 4o |iv
20-00-0052|Data Mining und Maschinelles Lernen 4 | f 6 6
20-00-0052-iv|Data Mining und Maschinelles Lernen St M/S 4o |iv
20-00-1034|Deep Learning: Architectures & Methods 4 | f 6 6
20-00-1034-iv|Deep Learning: Architectures & Methods St M/S 4o |iv
20-00-0040| Graphische Datenverarbeitung I 4 | f 6 6
20-00-0040-iv|Graphische Datenverarbeitung I St M/S 4o |iv
20-00-0041 | Graphische Datenverarbeitung IT 4 | f 6 6
20-00-0041-iv|Graphische Datenverarbeitung I St M/S 4o |iv
20-00-0735|Grundlagen der Robotik 6| f 10 10
20-00-0735-iv|Grundlagen der Robotik St M/S 6| o|iv
20-00-0186 | Optimierung statischer und dynamischer Systeme 6| f 10 10
20-00-0186-iv| Optimierung statischer und dynamischer Systeme St M/S 6| o|iv
20-00-0667 | Optimier ithmen 4| f 6 6
20-00-0667-iv|Optimierungsalgorithmen St M/S 4o |iv
20-00-1152|Parallele Programmierung 3| f 5 5
20-00-1152-iv|Parallele Programmierung St SF 3o |iV
20-00-1047 | Reinforcement Learning: Von Grundlagen zu den tiefen Ansitzen 4 | f 6 6
20-00-1047-iv|Reinforcement Learning: Von Grundlagen zu den tiefen Ansitzen St M/S 4 | o|iv
20-00-0358 | Statistisches Maschinelles Lernen 4| f 6 6
20-00-0358-iv|Statistisches Maschinelles Lernen St M/S 4| o|iv
1.2.6.1.6. Maschinenbau f 0-29
[Fachpriifungen desFachbereichs Maschinenbau (0 - 29 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
16-11-5060 | Aerodynamics IT St M 30 3| f 6 6
16-11-5060-vl | Aerodynamics 11 3o |VL
16-19-5040| Angewandte Strukturoptimierung St M 30 3| f 4 4
16-19-5040-vl | Angewandte Strukturoptimierung 2| o |VL
16-19-5040-ue | Angewandte Strukturoptimierung 1o U
16-73-5030 | Introduction to the Finite Element Method St M/S 39%/ 4| f 6 6
16-73-5030-vl | Introduction to the Finite Element Method 3o |VL
16-73-5030-ue | Introduction to the Finite Element Method 1|o0]|U
16-21-5040| Gestaltung von Mensch-Maschine-Schnittstellen St K 90 4| f 6 6
16-21-5040-v1 | Gestaltung von Mensch-Maschine-Schnittstellen 3| o |VL
16-21-5040-ue | Gestaltung von Mensch-Maschine-Schnittstellen 1[0 U
16-23-5050 | Fundamentals of Navigation I St M 20 3| f 4 4
16-23-5050-vl | Fundamentals of Navigation I 2| o |VL
16-23-5050-ue |Fundamentals of Navigation I 1o U
16-23-5060 | Fundamentals of Navigation II St M 20 3| f 4 4
16-23-5060-vl [ Fundamentals of Navigation II 2| o |VL
16-23-5060-ue | Fundamentals of Navigation I 1[0 U
16-08-5131 | Lightweight Construction Materials St K 60 2| f 4 4
16-08-5131-vl|Lightweight Construction Materials 2| o |VL
16-14-5050 |Methode der Finiten Elemente in der Warmeiibertragung St M 30 3| f 4 4
16-14-5050-vl | Methode der Finiten Elemente in der Warmeiibertragung 2| o |VL
16-14-5050-ue |Methode der Finiten Elemente in der Warmeiibertragung 10| U
16-71-3024 | Modeling of Turbulent Flows St M/K 29%/ 6| f 8 8
16-71-3024-vl|Modeling of Turbulent Flows 4 | o |VL
16-71-3024-ue | Modeling of Turbulent Flows 2|0 | U
16-11-5091 | Numerische Methoden der Aerodynamik St M 45 3| f 6 6
16-11-5091-vl|Numerische Methoden der Aerodynamik 3|o|VL
16-19-5020 |Numerische Strémungssimulation St M 30 4| f 6 6
16-19-5020-vl [Numerische Stromungssimulation 3|o|VL
16-19-5020-ue |Numerische Strémungssimulation 10| U
16-08-5060 | Oberflachentechnik I St M/S 3;?5/ 3| f 6 6
16-08-5060| Oberflachentechnik I 3 |o|VL
16-25-5130|Space Flight Mechanics St K 90 4| f 6 6
16-25-5130-vl | Space Flight Mechanics 3|o|VL
16-25-5130-ue | Space Flight Mechanics 10| U
16-08-5050|Schadenskunde St M 45 2| f 4 4
16-08-5050 | Schadenskunde 2| o |VL




16-71-3033 | Technische Verbrennung I St M/K 39%/ 5| f 8 8
16-71-3033-vl| Technische Verbrennung I 4 | o |VL
16-71-3033-ue | Technische Verbrennung I 10| U
16-07-5030 | Virtuelle Produktentwicklung A: CAD-Systeme und CAx-Prozessketten St K 90 2| f 4 4
16-07-5030-vl | Virtuelle Produktentwicklung A: CAD-Systeme und CAx-Prozessketten 2| o |VL
16-07-5040 | Virtuelle Produktentwicklung B - Produktd: St K 90 2| f 4 4
16-07-5040-v1 | Virtuelle Produktentwicklung B - Produktdatenmanagement 2| o |VL
16-07-5050 | Virtuelle Produktentwicklung C St K 90 2| f 4 4
16-07-5050-v1 | Virtuelle Produktentwicklung C 2| o |VL
16-19-5100| Weiterfithrende Methoden der Str6 imulation St M 25 2| f 4 4
16-19-5100-vl | Weiterfiihrende Methoden der Stromungssimulation 2| o |VL
16-08-5040 | Werkstofftechnologie und -anwendung St M/K 4650/ 3| f 6 6
16-08-5040-vl | Werkstofftechnologie und -anwendung 3o |VL
16-26-5020 | Zuverlassigkeit im Maschinenbau St K 120 2| f 4 &
16-26-5020-v1 | Zuverlassigkeit im Maschinenbau 2| o |VL
1.2.6.2. Pflicht- und Wahlpfli eich d fach hinenb o 27-29
1.2.6.2.1. Pflichtbereich o 6-12
[Advanced Design Project (ADP) (6 - 12 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
1.2.6.2.2. Wahlpflichtbereich | | o | | | 15-23 |

[Fachpriifungen des Fachbereichs Maschinenbau (15 - 23 CP)
Offener Modukatalog (Typ

1.2.7.1. hodisct

§ 30 Abs. 5 APB)

hesnl q il o

Bereich

o 27-29
Es konnen Module mit 27 - 29 CP aus allen Bereichen von 1.2.7.1. gewdhlt werden
1.2.7.1.1. Mathematik | | f |><| | 0-29 | | | |
Fachpriifungen und Studienleistungen des Fachbereichs Mathematik (Numerik, Optimierung, Statistik) (0 - 29 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
1.2.7.1.2. Mechanik | | f | | | 0-29 | | | |
Fachpriifungen und lienleis des Studienbereichs hanik (0 - 29 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
16-73-5030|Introduction to the Finite Element Method St M/S 39%/ 4| f 6 6
16-73-5030-vl | Introduction to the Finite Element Method 3|o|VL
16-73-5030-ue | Introduction to the Finite Element Method 1|o0]|0U
f
13-E1-M001 | Finite-Element-Methoden I St M 50 2 4 6 6
bnb | HU 0
13-E1-0003-vl | Finite-Element-Methoden I 2| o |VL
13-E1-0004-ue |Finite-Element-Methoden I 2o U
f
13-E1-M002 | Finite-Element-Methoden IT St M 30 L 4 6 6
bnb | H 0
13-E1-0005-vl | Finite-Element-Methoden II 2| o |VL
13-E1-0006-ue | Finite-Element-Methoden II 2o U
M 1 f
13-E1-M018 |Finite Elements III: Stabilized Methods for Computational Fluid Dynamics St 3 = > z’j & 6 6
t 3
13-E1-0018-vu |Finite Elements III: Stabilized Methods for Computational Fluid Dynamics 4| o |VU
13-E1-MO006 | FE-Umsetzung von nichtlinearem Materialverhalten mit ABAQUS St M/S 2| f 6 6
13-E1-0002-vl | FE-Umsetzung von nichtlinearem Materialverhalten mit ABAQUS 2o |VL
13-E2-M002 | Continuum Mechanics I St M 30 4| f 6 6
13-E2-0004-vl | Continuum Mechanics I 3| o |VL
13-E2-0005-ue | Continuum Mechanics I 1[o]U
13-E2-M003 | Continuum Mechanics I (Material Theory) St M 30 4| f 6 6
13-E2-0006-vl | Continuum Mechanics II (Material Theory) 3| o |VL
13-E2-0007-ue | Continuum Mechanics II (Material Theory) 1o U
13-E2-M001 [ Theory of Plasticity (Mechanics) St M 30 4| f 6 6
13-E2-0010-vl | Theory of Plasticity (Mechanics) 3o |VL
13-E2-0011-ue | Theory of Plasticity (Mechanics) 1[o]U
M ! f
13-E1-M019 | Computational Plasticity St SH[H0:> & 6 6
St H 0,5 VU
13-E1-0019-vu | Computational Plasticity 4| o |VU
13-E2-M006 | Seminar Kontinuumsmechanik St SF 20 2| f 3 3
13-E2-0003-se | Seminar Konti hanik 2| o|Se
13-E2-M004 | Tensorrechnung fiir Ingenieur*innen St M/K 39%/ 4| f 6 6
13-E2-0008-vl| Tensorrechnung fiir Ingenieur*innen 3| o |VL
13-E2-0009-ue | Tensorrechnung fiir Ingenieur*innen 1o U
16-25-5110|Forschungsseminar Angewandte Dynamik St SF 2| f 4 4
16-25-5110-fs | Forschungsseminar Angewandte Dynamik 2| o|FS
16-98-4094 |Maschinendynamik St K 150 4 | f 6 6
16-98-4094-vl | Maschinendynamik 3|o|VL
16-98-4094-hii [ Maschinendynamik 1| o |HU
16-25-5160|Nichtlineare Dynamik St S/M lgg/ 4 | f 6 6
16-25-5160-vl | Nichtlineare Dynamik 3|o|VL
16-25-5160-ue | Nichtlineare Dynamik 1o U
16-25-5130|Space Flight Mechanics St K 90 4| f 6 6
16-25-5130-vl | Space Flight Mechanics 3|o|VL
16-25-5130-ue | Space Flight Mechanics 10| U
16-64-5110|Advanced Fluid Mechanics I St M 30 4| f 6 6
16-64-5110-vl|Advanced Fluid Mechanics I 3 |o|VL
16-64-5110-ue | Advanced Fluid Mechanics I 1|0 U
16-64-5120|Fortgeschrittene Stromungsmechanik I St M 30 4| f 6 6
16-64-5120-vl |Fortgeschrittene Stromungsmechanik IT 3|o|VL
16-64-5120-ue |Fortgeschrittene Stromungsmechanik I 10| U
16-64-5130|Introduction to Turbulence St M 30 4| f 6 6
16-64-5130-vl | Introduction to Turbulence 3 |o|VL
16-64-5130-ue|Introduction to Turbulence 1|00
16-64-3264|High-Accuracy Methods for Computational Fluid Dynamics St M 30 4| f 6 6
16-64-3264-vl |High-Accuracy Methods for Computational Fluid Dynamics 3|o|VL
16-64-3264-ue |High-Accuracy Methods for Computational Fluid Dynamics 10| U




16-64-5220 |Mehrphasenstré St M 30 4 | f 6
16-64-5220-vl | Mehrphasenstromungen 3| o |VL
16-64-5220-ue [Mehrphasenstromungen 1|o]|U

16-64-5230 Mathematische Methoden in der Stromungsmechanik: Exakte und Symmetrie- st M 30 4| ¢ 6

Methoden

16-64-5230-11 Mathematische Methoden in der Stromungsmechanik: Exakte und Symmetrie- 3o v
Methoden

16-64-5230-ue Mathematische Methoden in der Stromungsmechanik: Exakte und Symmetrie- 1lolu
Methoden

16-64-3254|Mathematische Methoden in der Stromungsmechanik: Stérungsrechnung St M 30 4| f 6
16-64-3254-vl | Mathematische Methoden in der Stromungsmechanik: Storungsrechnung 3o |VL
16-64-3254-ue |Mathematische Methoden in der Strémungsmechanik: Stérungsrechnung 10| U

16-64-617b|Seminar Stro hanik, Konti hanik und physikalische Mechanik St | M/S 30 2 f 3
16-64-5170-se | Seminar Stromungsmechanik, Kontinuumsmechanik und geophysikalische Mechanik 2 Se

1.2, 3. Bau- und Umweltingenieurwissenschaften f 0-29
[Fachpriifungen und Studienleistungen des Fachbereichs Bau- und Umweltingenieurwissenschaften (0 - 29 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
St K 0 d
13-F0-MO006 | Ingenieurgerechte Modellierung und Visualisierung 2 “e 6
bnb | SF
13-F0-0015-vl|Ingenieurgerechte Modellierung und Visualisierung 2 VL
13-F0-0016-ue |Ingenieurgerechte Modellierung und Visualisierung - Ubung 2 U
45/9
13-F0-MO011 |Hochleistur lation im ieurwesen 5B Lips 0 “ F 6
bnb | HU
13-F0-0007-vl |Hochleistur ilation im ieurwesen 2| o|VL
13-F0-0008-ue [Hochleistur ilation im ieurwesen 2|o|U
45/9
13-F0-M003 | Engineering Informatics I o v 0 “f 6
bnb | M/S
13-F0-0009-vl |Engineering Informatics I 2| o|VL
13-F0-0010-ue | Engineering Informatics I 2|o|U
45/9
13-F0-M004 | Engineering Informatics I St P 0 “ F 6
bnb | M/S
13-F0-0012-vl | Engineering Informatics II 2| o |VL
13-F0-0011-ue |Engineering Informatics 11 2o | U
St K 0 f
13-FO-M005 |Managementverfahren im Bau- und Umweltwesen b & 6
bnb | SF
13-F0-0013-vl|Managementverfahren im Bau- und Umweltwesen 2| o |VL
13-F0-0014-ue erfahren im Bau- und Umweltwesen 2o U
13-M2-M003 | Structural Analysis IIT St K 20 4 f 6
bnb | SF
13-M2-0005-vl | Structural Analysis III 2| o |VL
13-M2-0006-ue | Structural Analysis 11T 2o | U
13-M2-M004 |Structural Analysis IV St K 20 6 f 6
bnb | SF
13-M2-0007-v1 | Structural Analysis IV 4 | o | VL
13-M2-0016-ue|Structural Analysis IV 2o | U
13-F0-M012|Umweltinformationssysteme St K 53 “ F 6
bnb | SF
13-F0-0018-vl|Umweltinformationssysteme 2| o |VL
13-F0-0019-ue |Umweltinformationssysteme 2|o|U
1.2.7.1.4. Elektra hnik und Infor: f 0-29
[Fachpriifungen und Studienleistungen des Fachbereichs ETIT (0 - 29 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
18-2d-2090 Blldvexaltb.eltung fiir Im‘;emeure - Grundlagen der bildgestiitzten Mess- und st M/K %0 2| ¢ 3
Automatisierungstechnik
18-2d-2090-v1 Bxldverar.b.euung fiir Ingemeure - Grundlagen der bildgestiitzten Mess- und 2| o v
Automatisierungstechnik

18-su-1030|C/C+ + Programmierpraktikum St | M/S 90 2| f 3
18-5u-1030-pr|C/C+ + Programmierpraktikum 2| o|Pr

18-kp-2080|Computational Methods for Systems and Synthetic Biology St M/S 39%/ 3| f 4
18-kp-2080-vl | Computational Methods for Systems and Synthetic Biology 2| o |VL
18-kp-2080-ue | Computational Methods for Systems and Synthetic Biology 1o U

18-kl-1010| Deterministische Signale und Systeme St K 120 5| f 7

18-kl-1010-vl [ Deterministische Signale und Systeme 3|o|VL
18-kl-1010-ue | Deterministische Signale und Systeme 2|o|U

18-5u-2020 [Echtzeitsysteme St M/S :;%/ 4| f 6
18-5u-2020-v1 |Echtzeitsysteme 3|o|VL
18-su-2020-ue | Echtzeitsysteme 1[o]U

18-bi-2070 | Elektrothermische Prozesstechnik St K 80 2| f 3

18-bi-2070-vl |Elektrothermische Prozesstechnik 2| o |VL
. . 2
18-5t-2010|Energiemanagement & Optimierung St M/S 950/ 4 | f 6
18-5t-2010-vl | Energiemanagement & Optimierung 2| o |VL
18-5t-2010-ue | Energiemanagement & Optimierung 1[0 U
18-5t-2010-pr |Energiemanagement & Optimierung 1|o]|Pr

18-ad-2050 | Evolutionre Systeme - Von der Biologie zur Technik St mP 30 2| f 3

18-ad-2050|Evolutionére Systeme - Von der Biologie zur Technik 2| o |VL

18-ad-2020|Fuzzy-Logik, Neuronale Netze und Evolutionare Algorithmen St K 90 3| f 4
18-ad-2020-vl|Fuzzy-Logik, Neuronale Netze und Evolutionire Algorithmen 2| o |VL
18-ad-2020-ue | Fuzzy-Logik, Neuronale Netze und Evolutionére Algorithmen 1[0 U

18-kp-1010|Information Theory I: Fundaments St K 120 4| f 6
18-kp-1010-vl | Information Theory I: Fundaments 3| o |VL
18-kp-1010-ue | Information Theory I: Fundaments 10| U

18-pe-2010|Information Theory II: Networks St K 120 4| f 6
18-pe-2010-vl | Information Theory II: Networks 3|o|VL
18-pe-2010-ue | Information Theory II: Networks 1[0 U

18-kp-2110|Data-driven Modeling - Machine Learning St M/S 39%/ 4| f 6

18-kp-2110|Data-driven Modeling - Machine Learning 2 VL

18-kp-2110|Data-driven Modeling - Machine Learning 1[0 U

18-kp-2110|Data-driven Modeling - Machine Learning 1| o]|Pr




30/

18-ad-2100|Machine Learning und Deep Learning in der Automatisierungstechnik St M/S %0 2| f 3 Bl
18-ad-2100-vl|Machine Learning und Deep Learning in der Automatisierungstechnik 2| o |VL
18-ad-2060 | Praktikum Regelungstechnik II St | M/s 4| f 5 5
18-ad-2060-pr [ Praktikum Regelungstechnik IT 4 | o|Pr
18-ad-1020|Programmierung in der Automatisierungstechnik (C/C++) St K 90 2| f el 3
18-ad-1020-vl|Programmierung in der Automatisierungstechnik (C/C++) 1|o|VL
18-ad-1020-ue | Programmierung in der Automatisierungstechnik (C/C++) 1|o0]|U
18-sc-1020 | Projektseminar Elektromagnetisches CAD St | M/S 4 | f 8 8
18-sc-1020-pj | Projektseminar Elektromagnetisches CAD 4 | o | P
18-su-2070 | Projektseminar Autonomes Fahren I St M 30 3| f 6 6
18-5u-2070-pj | Projektseminar Autonomes Fahren I 3|o|P
18-ad-2070|Projektseminar Robotik und Computational Intelligence St | M/S 4 | f 8 8
18-ad-2070-pj | Projektseminar Robotik und Computational Intelligence 4 | o] P
18-kb-2020|Relativistische Elektrodynamik St M 30 4 | f 5 5
18-kb-2020-vl | Relativistische Elektrodynamik 2| o |VL
18-kb-2020-ue |Relativistische Elektrodynamik 2o | U
18-5¢-2040| Schnelle Randelementmethoden im Ingenieurwesen St M/S 2950/ 4| f 5 5
18-sc-2040-vl | Schnelle Randelementmethoden im Ingenieurwesen 2 VL
18-s¢-2040-ue | Schnelle Randelementmethoden im Ingenieurwesen 2o | U
18-dg-2170 Sin.lulation von Str.ahldynamik und elektromagnetischen Feldern in st M 30 o | ¢ 3 3
Teilchenbeschleunigern
18-dg-2170-v1 Simulation von Str.ahldynamik und elektromagnetischen Feldern in 2| o v
Teilchenbeschleunigern
18-pe-2080 [ Signalverarbeitung, Lernen und Optimierung in Graph-Netzwerken St M/K f% 4| f 6 6
18-pe-2080-vl | Signalverarbeitung, Lernen und Optimierung in Graph-Netzwerken 3| o |VL
18-pe-2080-ue | Signalverarbeitung, Lernen und Optimierung in Graph-Netzwerken 1|o]|U
18-5u-2010 [ Software-Engineering - Wartung und Qualitétssicherung St K 90 4| f 6 6
18-su-2010-vl | Software-Engineering - Wartung und Qualitdtssicherung 3|o|VL
18-su-2010-ue | Software-Engineering - Wartung und Qualitétssicherung 1[0 U
18-ad-1010|Systemdynamik und Regelungstechnik II St K 180 5| f 7 7
18-ad-1010-vl | Systemdynamik und Regelungstechnik IT 3| o |VL
18-ad-1010-ue [ Systemdynamik und Regelungstechnik II 2o | U
18-ad-2010|Systemdynamik und Regelungstechnik III St K 180 3| f 4 4
18-ad-2010-vl|Systemdynamik und Regelungstechnik IIT 2| o |VL
18-ad-2010-ue | Systemdynamik und Regelungstechnik I1I 1[0 U
18-dg-2150| Technical Electrodynamics for iCE St K 180 4 | f 5 5
18-dg-2150-vl| Technical Electrodynamics for iCE 2| o |VL
18-dg-2150-ue | Technical Electrodynamics for iCE 2o | U
18-dg-2010|Methode der Finite Elemente St M 30 2| f el 3
18-dg-2010-vl|Methode der Finite Elemente 2| o |VL
18-dg-2020|Simulation elektromagnetischer Felder im Zeitbereich St M 30 2| f el 3
18-dg-2020-vl | Simulation elektromagnetischer Felder im Zeitbereich 2| o |VL
1.2.7.1.5. Informatik f 0-29
Fachpriifungen des Fachbereichs Informatik (0 - 29 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
20-00-0113 | Algorithmische Modellierung / Grundlagen des Operations Research 4| f 6 6
20-00-0113-iv|Algorithmische Modellierung / Grundlagen des Operations Research St M/S 4o |iV
20-00-0052 | Data Mining und Maschinelles Lernen 4| f 6 6
20-00-0052-iv|Data Mining und Maschinelles Lernen St M/S 4] o0 |iV
20-00-1034|Deep Learning: Architectures & Methods 4| f 6 6
20-00-1034-iv|Deep Learning: Architectures & Methods St M/S 4] o0 |iV
20-00-0040 | Graphische Datenverarbeitung I 4| f 6 6
20-00-0040-iv | Graphische Datenverarbeitung I St M/S 4] o0 |iV
20-00-0041 | Graphische Datenverarbeitung IT 4| f 6 6
20-00-0041-iv|Graphische Datenverarbeitung I St M/S 4]0 |iV
20-00-0735|Grundlagen der Robotik 6| f 10 10
20-00-0735-iv|Grundlagen der Robotik St M/S 6| o|iv
20-00-0186 | Optimierung statischer und dynamischer Systeme 6| f 10 10
20-00-0186-iv|Optimierung statischer und dynamischer Systeme St M/S 6| o|iv
20-00-0667 | Optimierungsalgorithmen 4| f 6 6
20-00-0667-iv | Optimiert Igorithmen St M/S 4 | o]iv
20-00-1152|Parallele Programmierung 3| f 5] 5
20-00-1152-iv|Parallele Programmierung St SF 3|o|iv
20-00-1047 | Reinforcement Learning: Von Grundlagen zu den tiefen Ansitzen 4| f 6 6
20-00-1047-iv|Reinforcement Learning: Von Grundlagen zu den tiefen Ansitzen St M/S 4] o0 |iV
20-00-0358 | Statistisches Maschinelles Lernen 4| f 6 6
20-00-0358-iv|Statistisches Maschinelles Lernen St M/S 4 | o]iv
1.2.7.1.6. Maschinenbau f 0-29
[Fachpriifungen des Fachbereichs Maschinenbau (0 - 29 CP)
Offener Modukatalog (Typ § 30 Abs. 5 APB)
16-11-5060| Aerodynamics II St M 30 3| f 6 6
16-11-5060-vl|Aerodynamics 11 3| o |VL
16-19-5040| Angewandte Strukturoptimierung St M 30 3| f 4 4
16-19-5040-vl | Angewandte Strukturoptimierung 2| o |VL
16-19-5040-ue | Angewandte Strukturoptimierung 1 (o]0
16-73-5030|Introduction to the Finite Element Method St M/S 39%/ 4| f 6 6
16-73-5030-vl | Introduction to the Finite Element Method 3| o |VL
16-73-5030-ue | Introduction to the Finite Element Method 1|o0]|U
16-21-5040| Gestaltung von Mensch-Maschine-Schnittstellen St K 90 4| f 6 6
16-21-5040-vl | Gestaltung von Mensch-Maschine-Schnittstellen 3|o|VL
16-21-5040-ue | Gestaltung von Mensch-Maschine-Schnittstellen 10| U
16-23-5050|Fundamentals of Navigation I St M 20 3| f 4 4
16-23-5050-vl | Fundamentals of Navigation I 2| o |VL
16-23-5050-ue | Fundamentals of Navigation I 1 (o]0
16-23-5060 | Fundamentals of Navigation II St M 20 3| f 4 4
16-23-5060-vl [Fundamentals of Navigation IT 2| o |VL
16-23-5060-ue |Fundamentals of Navigation IT 10| U
16-08-5131 | Lightweight Construction Materials St K 60 2| f 4 4
16-08-5131-vl |Lightweight Construction Materials 2 | o |VL




16-14-5050|Methode der Finiten Elemente in der Warmetibertragung

St

30

©w
=3

16-14-5050-vl | Methode der Finiten Elemente in der Warmeiibertragung

)
o

16-14-5050-ue |Methode der Finiten Elemente in der Warmeiibertragung

-

c:

16-71-3024 |Modeling of Turbulent Flows

St

M/K

20/
90

16-71-3024-vl|Modeling of Turbulent Flows

16-71-3024-ue |Modeling of Turbulent Flows

c:

16-11-5091 |[Numerische Methoden der Aerodynamik

St

45

16-11-5091-vl|Numerische Methoden der Aerodynamik

16-19-5020 | Numerische Stromungssimulation

St

30

16-19-5020-vl | Numerische Stro i ion

16-19-5020-ue |Numerische Stromungssimulation

N K2 ENJ ERY 5 XY ENY RGN
oo |=]o|=]|o|e

<

16-08-5060 | Oberflachentechnik I

St

M/S

30/
45

-

16-08-5060 | Oberflachentechnik I

16-25-5130| Space Flight Mechanics

St

90

16-25-5130-vl|Space Flight Mechanics

16-25-5130-ue | Space Flight Mechanics

<

16-08-5050|Schadenskunde

St

45

16-08-5050 | Schadenskunde

o|m|o|o|=]|o

16-71-3033 | Technische Verbrennung I

St

M/K

30/
90

-

16-71-3033-vl| Technische Verbrennung I

16-71-3033-ue | Technische Verbrennung I

<

16-07-5030 | Virtuelle Produktentwicklung A: CAD-Systeme und CAx-Prozessketten

St

90

16-07-5030-vl | Virtuelle Produktentwicklung A: CAD-Systeme und CAx-Prozessketten

16-07-5040 | Virtuelle Produktentwicklung B - Produktd:

St

90

16-07-5040-v1 | Virtuelle Produktentwicklung B - Produktdatenmanagement

16-07-5050 | Virtuelle Produktentwicklung C

St

90

16-07-5050-v1 | Virtuelle Produktentwicklung C

16-19-5100| Weiterfiihrende Methoden der Str6 i ion

St

25

16-19-5100-vl | Weiterfiihrende Methoden der Stromungssimulation

o|m|o|m|o|=|e|=]|e|e

16-08-5040 | Werkstofftechnologie und -anwendung

St

M/K

45/
60

-

16-08-5040-vl | Werkstofftechnologie und -anwendung

VL

16-26-5020 | Zuverlassigkeit im Maschinenbau

St

120

16-26-5020-vl | Zuverlassigkeit im Maschinenbau

plv|w| w v fvlo]o|o]o]=]a] o v~ fo|ls]e] w

VL

1.2.7.2. Pflicht- und ichtbereich d

h Stromung und Verbrennung

27-29

1.2.7.2.1. Pflichtbereich

6-12

|ADP, Projektpraktikum oder Praktikum und Seminar (6 - 12 CP)
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Anhang I  Kompetenzbeschreibungen
Eingangskompetenzen

Zugangsvoraussetzung ist ein Abschluss im Referenzstudiengang oder in einem vergleichbaren
Studiengang, der Kompetenzen im Umfang von 180 CP vermittelt, die nicht wesentlich verschieden zu
den im Referenzstudiengang vermittelten Kompetenzen sind.

Der als Zugangsberechtigung aufgefiihrte Abschluss soll dariiber hinaus mindestens 18 CP aus
Veranstaltungen zum Bereich Mathematik, mindestens 12 CP zum Bereich Ingenieurwissenschaften und
mindestens 12 CP zum Bereich Informatik beinhalten.

Die ,fachliche Priifung“ fithrt ein Priifer oder eine Priiferin des dem als Zugangsberechtigung

aufgefiihrten Abschluss entsprechenden Fachbereichs bzw. Studienbereichs durch.

Art und Umfang der Kenntnisse, die der ,fachlichen Priifung“ zu Grunde liegen, entsprechen einem
Abschluss als Bachelor of Science ,,Computational Engineering“ an der Technischen Universitdt Darmstadt.
Die Priifungskommission fiihrt die qualitative Auswahl der Bewerbungen mit der Entscheidung iiber die
Anerkennung des als Zugangsberechtigung angefiihrten Abschlusses sowie iiber die Anerkennung von
Leistungen in einzelnen Fachern auf Grundlage der Ergebnisse der ,fachlichen Priifung“ durch. Die
Anerkennung kann mit Auflagen in Form zuséitzlich zu erbringender Priifungen je nach gewéhltem
Anwendungsfach verbunden werden, welche die erforderliche Qualifikation fiir das Master-Studium
herstellen sollen. In Zweifelsfdllen kann die Priifungskommission ergidnzende Auswahlgespriche
vorsehen. Zur Uberpriifung der fachlichen Kenntnisse kénnen die Priifer und Priiferinnen der
entsprechenden Fachbereiche bzw. Studienbereiche miindliche oder schriftliche Eingangspriifungen
durchfiihren.

Qualifikationsziele

Der interdisziplindr ausgerichtete Master of Science-Studiengang ,,Computational Engineering®
vermittelt den Studierenden vertiefte mathematische, informationswissenschaftliche und
ingenieurwissenschaftliche Kenntnisse, die sie bendtigen, um physikalische und technische Systeme
modellieren und simulieren zu konnen. Der Studienbereich bietet den interdisziplindren
Masterstudiengang ,,Computational Engineering®“ an. Absolventen und Absolventinnen des Master-
Studiengangs ,,Computational Engineering“ erwerben den akademischen Grad ,,Master of Science®. Sie
sind zu einer wissenschaftlich selbstindigen Berufstétigkeit auf dem Gebiet der rechnergestiitzten
Ingenieurwissenschaften qualifiziert. Von ihnen wird gegeniiber den Absolventen und Absolventinnen
des Bachelor-Studienganges ein deutlich hoherer Grad an eigenstédndiger wissenschaftlicher Arbeit
gefordert, der sie in die Lage versetzt, an der wissenschaftlichen Weiterentwicklung ihres Faches
mitzuwirken, wissenschaftliche Sachverhalte aufbereiten und verschiedenen Zielgruppen vermitteln zu
konnen, sich in einem nachfolgenden Promotionsstudium weiter zu qualifizieren, entsprechende
Entwicklungs- und Forschungsarbeiten in der Industrie oder in Forschungseinrichtungen eigenstandig
durchfiihren sowie Fithrungsaufgaben iibernehmen zu konnen. In der Ausbildung steht die
Vermittlung mathematischer, informationswissenschaftlicher und ingenieurwissenschaftlicher
Methoden des ,,Computational Engineering“ im Vordergrund. Ingenieurwissenschaftliche
Anwendungsfacher werden exemplarisch studiert.

Um diese Studienziele erreichen zu kdnnen:

- sollen vertiefte Kenntnisse in den mathematischen, informationswissenschaftlichen und
ingenieurwissenschaftlichen Grundlagen und ihrer Anwendung bei ingenieurwissenschaftlichen
Problemen erworben werden;

- sollen die Fahigkeiten erworben werden, mit denen komplexe Probleme erkannt und
durchdrungen, ingenieurwissenschaftliche Losungsansétze verstanden und ganzheitliche
Losungen realisiert werden;
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- sollen dariiber hinaus die Fahigkeiten erworben werden, wissenschaftliche Methoden
beurteilen, anwenden und weiterentwickeln zu kénnen, um so als Ingenieur in Forschung und
Entwicklung den technischen und wissenschaftlichen Fortschritt zu betreiben;

- sollen Selbstandigkeit und Vertrauen in wissenschaftliches Arbeiten geférdert werden;

- soll zu Kooperation, Kommunikation und Internationalitdt angehalten sowie Kreativitat,
Abstraktions- und Ordnungsvermogen gefordert werden;

- sollen gesellschaftliche, wirtschaftliche und umwelttechnische Kenntnisse erworben werden.
Auf Grund dieser Kenntnisse sollen die Folgen der Ingenieurtétigkeit abgeschéatzt und die
Bereitschaft zu gesellschaftlich verantwortlichem ingenieurméf3igem Handeln gefordert
werden.

Wiéhrend des Master-Studiums sollen die im Bachelor-Studium ,,Computational Engineering”
erworbenen Kenntnisse wesentlich vertieft werden, um den Anforderungen an eine selbsténdige
Tatigkeit im Entwicklungs- und Forschungsbereich in der Industrie oder in Forschungseinrichtungen
gerecht werden zu konnen. Den Studierenden ist es hierbei iiberlassen, sich aus einer Reihe von
Angeboten geeignete Schwerpunkte fiir eine Vertiefung bzw. Spezialisierung auszuwiahlen. Im Master-
Studium wird vor allem die selbstdndige Erarbeitung von Losungen in den vielfiltigen Bereichen des
»,Computational Engineering® erlernt. Hierzu dienen insbesondere die Seminare und Praktika sowie die
selbstdndig in einem festen Zeitrahmen durchzufiihrende Master Thesis.

Zum Masterstudium gehort auch ein Anwendungsfach, das sich die Studierenden aus
Lehrveranstaltungen eines der vom Studienbereich angebotenen Wahlkataloge zusammenstellen
sollen.

Anwendungsfach Bau- und Umweltingenieurwissenschaften
Die Studierenden sollen insbesondere folgende Qualifikationen fiir das Bauingenieurwesen erwerben:

e die Fahigkeit zur Entwicklung von neuen Computermodellen zum Planen, Beurteilen,
Entwerfen, Bemessen, Konstruieren, Bauen, Betreiben und Erhalten von baulichen Anlagen
aller Art nach technischen, 6konomischen und 6kologischen Gesichtspunkten auf der
Grundlage der vorhandenen und zukiinftigen Gegebenheiten;

e Fahigkeit fachspezifische Probleme nach wissenschaftlichen Grundsitzen selbstandig zu
bearbeiten und hierzu geeignete digitale Modelle und Simulationsmethoden zu entwickeln;

e die Zusammenhinge der im Bauwesen verwendeten Werkstoffe und Materialien, der Bauphysik
sowie der Bewegung von Wasser kennen, verstehen und in Computermodellen anzuwenden
und weiterzuentwickeln;

e Gebaute Infrastruktur und Ingenieurbauwerke unter Bertiicksichtigung von technischen,
okonomischen und umweltbezogenen Gesichtspunkten planen, entwerfen, konstruktiv
durchbilden, bauen, betreiben und erhalten; dies schlie3t die Verkehrsplanung, die
Bewirtschaftung, Ver- und Entsorgung von Wasser sowie den Umgang mit Abfall und die
Entwicklung geeigneter digitaler Modellierungs- und Simulationsmethoden ein;

e den Bau von Infrastruktur- und Ingenieurbauwerken unter Beriicksichtigung von
gesellschaftlichen, sozialen, wirtschaftlichen, technischen und baubetrieblichen
Gesichtspunkten vorbereiten und in IT-Netzwerken organisieren sowie die dafiir erforderliche
Software anpassen und weiterentwickeln.

Anwendungsfach Elektrotechnik und Informationstechnik
Aufbauend auf den erworbenen Kenntnissen im Bachelor-Studiengang erweitert der Master-
Studiengang sowohl die fachlichen als auch personlichen Fahigkeiten. Die Spezialisierung auf das
Vertiefungsfach wird hier deutlicher durch den Katalog anwendungsspezifischer Facher, die speziell
auf die Vertiefungsrichtung Elektrotechnik und Informationstechnik zugeschnitten sind, wie z.B.
numerische Berechnung elektromagnetischer Felder oder digitale Signalverarbeitung.

¢ Erweiterung der mathematischen und informationstechnischen Hilfsmittel,;

e Vertiefung des Ingenieurwissens im Anwendungsfach;
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e Erweiterung der Kommunikations- und Prasentationstechniken im Rahmen von Seminaren und
Masterarbeit.

Anwendungsfach Informatik
Die Vertiefungsrichtung ,Informatik“ des Bachelor-/Masterstudiengangs Computational Engineering
ermoglicht es den Studierenden, im Team an der Konzeption und Entwicklung von IT-Lésungen im
Ingenieursbereich mitzuwirken.
Die fiir alle CE-Studierenden unverzichtbaren Kernkompetenzen werden im Pflichtbereich der
Grundlagenausbildung vermittelt. In der Vertiefungsrichtung , Informatik“ ist der Wahlpflichtbereich
fokussiert auf die drei Gebiete im Wahlpflichtangebot des Fachbereichs Informatik, die fiir die
Berufsperspektiven von CE-Absolventen besonders relevant sind:

e Artificial Intelligence

e Software & Hardware (Praktische, technische und angewandte Informatik)

e Complex Networked Systems

Der Pflichtbereich umfasst die kanonischen Einfithrungsveranstaltungen zu diesen drei Gebieten, auf
denen die Wahlpflichtveranstaltungen aufbauen. Diese Einfithrungen legen die Grundlagen fiir das
jeweilige Gebiet und geben einen ersten Ein- und Uberblick iiber die Themenstellung des Gebiets.
Wesentliche Zielsetzung des Wahlpflichtbereichs ist individuelle Profilierung: Der Wahlpflichtbereich
gibt den Studierenden die flexible Moglichkeit, sich ein eigenes Curriculum zusammenzustellen, um
sich nach individueller Interessenlage mit spezieller Expertise fiir die Arbeitswelt zu profilieren. Dafiir
bietet die TU Darmstadt einen sehr umfangreichen Wahlpflichtbereich, der u.a. durch Dozenten aus
assoziierten Forschungsinstituten (Fraunhofer, SAP Research Lab) praxisnah verstarkt wird.

Die wesentlichen Zielsetzungen sind in allen drei Bereichen analog:

Ein vertieftes Verstdndnis der jeweiligen Materie gewinnen und die Fahigkeit in Theorie und Praxis
erwerben, in IT-Projekten im Ingenieursbereich auf Basis der individuellen speziellen Expertise eine
passende Rolle einzunehmen. Bachelor und Master zusammen bieten im Vergleich zu einem reinen
Bachelorstudium die Moglichkeit, breitere und/oder tiefergehende Expertise zu gewinnen, und daher
mehr Moglichkeiten fiir passende Rollen. Ebenso bietet die Wahl von Informatik als
Vertiefungsrichtung innerhalb des CE-Studiums mehr solcher Moglichkeiten.

Anwendungsfach Maschinenbau
Der Master-Studiengang mit Anwendungsfach Maschinenbau erweitert die fachlichen und
personlichen Fahigkeiten zur Entwicklung und Anwendung rechnergestiitzter Modellierungs- und
Simulationsmethoden fiir Aufgaben des Maschinenbaus und der Verfahrenstechnik. Die Spezialisierung
auf das Anwendungsfach wird durch den Katalog entsprechender anwendungsspezifischer Facher
erreicht. Insgesamt sollen - aufbauend auf die im Bachelor-Studiengang erworbenen Kenntnisse - die
folgenden Qualifikationen erworben werden:
e Erweiterung der Kenntnisse iiber mathematische und informationstechnische Hilfsmittel;
e Vertiefung des Ingenieurwissens im Anwendungsfach;
e Erweiterung der Kommunikations- und Prasentationstechniken im Rahmen von
Forschungsseminaren und der Masterarbeit.
e Erweiterung der Kompetenzen im Bereich Team- und Projektarbeit durch ein Advanced Design
Projekt.

Anwendungsfach Computational Robotics

Aufbauend auf den erworbenen Kenntnissen im Bachelor-Studiengang erweitert der Master-
Studiengang sowohl die fachlichen als auch personlichen Fahigkeiten.

Die Spezialisierung auf das Anwendungsfach Computational Robotics dient der fachlichen und
tiberfachlichen Qualifikation fiir Forschungs-, Entwicklungs- oder Anwendungstéatigkeiten im Bereich
der Robotik und Automatisierungstechnik mit Fokus auf Intelligente Systeme.

Dazu sollen folgende Qualifikationen erworben werden:

38



e Fachspezifische Erweiterung der mathematischen, informationstechnischen und
ingenieurwissenschaftlichen Methoden,

e Erweiterung der Kommunikations- und Prasentationstechniken im Rahmen von Praktika,
Seminaren und der Masterarbeit,

e Erweiterung der Kompetenzen im Bereich Team- und Projektarbeit durch Praktika bzw.
Projektpraktika.

Anwendungsfach Stromung und Verbrennung
Der Master-Studiengang mit Anwendungsfach Stromung und Verbrennung erweitert die fachlichen
und personlichen Fahigkeiten zur Entwicklung und Anwendung rechnergestiitzter Modellierungs- und
Simulationsmethoden fiir Aufgaben aus den Bereichen Strémung und Verbrennung. Die
Spezialisierung auf das Anwendungsfach wird durch den Katalog entsprechender
anwendungsspezifischer Facher erreicht. Insgesamt sollen - aufbauend auf die im Bachelor-
Studiengang erworbenen Kenntnisse - die folgenden Qualifikationen erworben werden:

e Erweiterung der Kenntnisse iiber mathematische und informationstechnische Hilfsmittel;

e Vertiefung des Ingenieurwissens im Anwendungsfach;

e Erweiterung der Kommunikations- und Prasentationstechniken im Rahmen von

Forschungsseminaren und der Masterarbeit.
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Anhang Il Modulbeschreibungen

Die Modulbeschreibungen werden als Modulhandbuch gemaf(3 § 1 Abs. (1) der Satzung der Technischen
Universitdt Darmstadt zur Regelung der Bekanntmachung von Satzungen der Technischen Universitdt
Darmstadt vom 18. Mérz 2010 elektronisch veroffentlicht.
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Artikel 3

In-Kraft-Treten

Diese Ordnung des Studiengangs tritt am 01.10.2023 in Kraft. Sie wird in der Satzungsbeilage der TU
Darmstadt veroffentlicht.

Mit Inkrafttreten dieser Ordnung des Studiengangs tritt die Ordnung des Studiengangs vom 12.11.2018
(Satzungsbeilage 2021-VI) gemél} § 38a aulder Kraft.

Darmstadt, 28.04.2023

M-

Prof. Dr. Michael Schéafer

Der Vorsitzende der Gemeinsamen Kommission des Studienbereichs Computational Engineering
der TU Darmstadt
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